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Economia de energia

O controle de velocidade de motores nos processos permite economia significativa de energia, particularmente em
aplicagbes de bombeamento e ventilagao.

Além disso, algumas fungdes do ATV12 possibilitam ampliar estas economias: Tipo de controle de motor I k £
pégina 55, Despertador £ L 5 pagina 72 e regulagem de PID F | F péagina 70.




Informacdes importantes

Aviso

Leia estas instrugdes cuidadosamente e analise o equipamento para familiarizar-se com ele antes de tentar instalé-lo, fazé-lo funcionar ou
executar sua manuteng@o. As mensagens especiais que seguem estdo visiveis neste documento, ou no préprio equipamento, para alerta-lo
sobre perigos potenciais ou para chamar sua atengao sobre informagdes que esclarecem ou simplificam os procedimentos.

A adigao deste simbolo a etiquetas de Perigo ou Atencéo indica a existéncia de um perigo elétrico, que podera resultar em
ferimentos a pessoas se as instrugdes nao forem seguidas.

Este é o simbolo de alerta de seguranga. E utilizado para alerté-lo sobre perigos de ferimentos a pessoas. Obedega todas as
mensagens de seguranga que possuem este simbolo para evitar ferimentos ou a morte.

A PERIGO

PERIGO indica uma situagao perigosa iminente, a qual, se nao for evitada, resultara em ferimentos graves ou morte.

A AVISO

AVISO indica uma situagdo potencialmente perigosa a qual, se nao for evitada, pode resultar em morte,
ferimentos graves ou danos ao equipamento.

A CUIDADO

CUIDADO indica uma situagao de perigo potencial a qual, se nao for evitada, pode resultar em ferimentos ou
danos ao equipamento.

CUIDADO

CUIDADO, utilizado sem o simbolo de alerta indica uma situag@o de perigo potencial que, se néo for evitada, pode
resultar em danos ao equipamento.

Observagéo
A palavra “inversor” conforme é utilizada neste manual refere-se ao controlador do inversor de frequéncia ajustavel conforme é definida
pela NEC.

Somente pessoal qualificado deve instalar, operar, fazer manutengéo e outros servigos em equipamentos elétricos. A Schneider Electric
n&o assume responsabilidade por qualquer consequéncia advinda da utilizagao deste produto.

© 2009 Schneider Electric. Todos os Direitos Reservados.



Antes de iniciar

Leia e entenda estas instrugdes antes de executar qualquer procedimento com este equipamento.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
* Leia e entenda este manual antes de realizar a instalagdo e funcionamento do inversor de frequéncia Altivar 12. A instalagéo,
ajustes, consertos e manutengao devem ser efetuados por pessoas qualificadas.

O usuario é responsavel pela conformidade a todas as exigéncias das normas elétricas nacionais e internacionais relativas ao
aterramento do equipamento.

Diversas partes deste inversor de frequéncia, inclusive os circuitos impressos, funcionam na tenséo da rede. NAO TOQUE. Utilize
somente ferramentas com isolamento elétrico.

NAO TOQUE nos componentes que ndo sdo blindados ou conexdes de parafuso dos bornes quando o equipamento estiver
energizado.

« NAO provoque curto-circuito entre os bornes PA/+ e PC/ — ou através dos capacitores do barramento de CC.

Antes de executar um servigo no inversor de frequéncia:

- Desconecte a fonte de energia, inclusive energia de controle externa que possa estar presente.

- Coloque uma etiqueta “NAO LIGAR” em todos os conectores de energia.

- Trave todas as conexdes na posicao aberta.

- AGUARDE 15 MINUTOS para permitir a descarga dos capacitores do barramento. Siga entdo as instrugdes da pagina 13
do “Procedimento de Medigao da Tensao de Barramento” para verificar se a tensdo CC € menor do que 42 V. Os LEDs do
inversor n&o indicam auséncia de tens&@o no barramento.

« Instale e feche todas as tampas antes de energizar ou dar partida ou parar o inversor.

A ndo observagdo destas instrugdes podera causar a morte ou ferimento grave.

PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

* Leia e entenda este manual antes de instalar ou operar o inversor de frequéncia Altivar 12.
* Somente pessoal qualificado pode introduzir alteragdes nos parametros.

A néo observancia destas instrucdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A AVISO

INVERSOR DE FREQUENCIA DANIFICADO
Nao faga funcionar ou instale um inversor que parega estar danificado.

A ndo observancia destas instru¢des podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.




Antes de iniciar

A AVISO

PERDA DE CONTROLE

* O projetista de qualquer esquema de controle deve:
- considerar os modos de falha potencial dos caminhos de controle e, para algumas fungdes de controle criticas,
- fornecer um meio para atingir um estado seguro durante e depois da ocorréncia de uma falha.

Exemplos de fungdes de controle criticas s@o paradas de emergéncia e paradas por ultrapassagem.

« Caminhos de controle separados ou redundantes devem estar disponiveis para as fungdes de controle criticas.

« Caminhos de controle de sistema podem incluir links de comunicagéo. Deve ser dada a devida consideragao as implicagGes dos
atrasos de transmiss&o imprevistos ou falhas do link®,

A ndo observancia destas instru¢des podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

a.Para obter informagdes adicionais, consultar NEMA ICS 1.1 (Ultima edigao), “Safety Guidelines for the Application, Installation, e
Maintenance of Solid State Control” e a NEMA ICS 7.1 (Ultima edi¢do), “Safety Standards for Construction e Guide for Selection, Installation
e Operation of Adjustable-Speed Drive Systems.”

A CUIDADO

TENSAO DA REDE INCOMPATIVEL
Antes de ligar e configurar o inversor, certifique-se de que a tensdo da rede seja compativel com a gama de tensdes de alimentagao
mostrada na placa do inversor. Se a tens@o nao for compativel o inversor pode ser danificado.

A ndo observancia destas instru¢des podera resultar em ferimentos ou danos ao equipamento.

Para utilizar motores em paralelo

Configurar Tipo de controle do motor [ £ £ & pagina 55 para 5k d.

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
A protecao térmica do motor ndo é mais fornecida pelo inversor. Providencie um meio alternativo de protegao térmica para cada motor.

A néo observancia destas instrugdes podera resultar em danos ao equipamento.




Estrutura dos documentos

Os seguintes documentos técnicos do Altivar 12 estao disponiveis no site da Schneider Electric (www.schneider-electric.com.br).

Manual do usuario

Este manual descreve os modos de instalagao, comissionamento, funcionamento e programacéo do inversor.

Manual simplificado

Este manual é uma vers&o simplificada do manual do usuério.

Partida Rapida

O Manual Partida Répida descreve como conectar os fios e configurar o inversor para partida répida simplificada, para aplicagdes simples.

Manual de Comunicag&o Modbus

Este manual descreve a montagem, conexao ao barramento ou rede, sinalizagéo, diagnésticos e configuragdo dos parametros especificos
de comunicagao via display de LED de 7 segmentos.

Descreve também os servigos de comunicacdo do protocolo Modbus.

Este manual inclui todos os enderecos Modbus. Explica o modo de operagao especifico para comunicagao.

Manual do ATV12P

Este manual descreve as caracteristicas especificas dos inversores de frequéncia ATV12P.



Etapas para instalacéo

1. Recepcéo e inspec¢édo do inversor

O Verifique se o nimero impresso na etiqueta do inversor € o mesmo da nota fiscal
correspondente ao pedido de compra.

O Remova o Altivar de sua embalagem e verifique se nao foi danificado durante o

transporte.

2. Verifique a tensé&o darede
O Verifique se a tensé@o da rede é compativel com a gama de
tensdes do inversor (pagina 10).

3. Monte o inversor
O Monte o inversor de acordo com as instrugdes
deste documento (pagina 12).
O Instale os opcionais necessarios.

As etapas 2 a 4
devem ser
executadas com a
energia desligada

e e

4. Conecte afia¢&o ao inversor (pagina 19)
O Conecte o motor e certifique-se de que
suas conexdes correspondam a tensao.
O Certifique-se de que a energia esta
desligada e conecte a alimentagédo da
rede.
O Conecte o comando.

5. Configure o0 inversor (pagina 31)

O Energize o inversor, mas nao
acione o comando de partida.

O Ajuste os parametros do motor (em
modo Conf) somente se a
configuracdo de fabrica do inversor
nao for adequada.

O Execute a autorregulagem.

6. Partida



Colocacgéo em operacao - Recomendacgdes preliminares

Antes de energizar o inversor

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Certifique-se de que todas as entradas ldgicas estejam inativas para evitar partidas acidentais.

A néo observancia destas instrucdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Antes de configurar o inversor

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

* Leia e entenda este manual antes de instalar ou operar o inversor de frequéncia Altivar 12.

* Somente pessoal qualificado pode introduzir alteragdes nos parametros.

» Certifique-se de que todas as entradas légicas estejam inativas para evitar uma partida inesperada quando estiver modificando os
parametros.

A ndo observancia destas instru¢des podera causar a morte ou ferimentos graves

Utilizando o inversor com um motor que possui calibre diferente

O motor pode ter calibre diferente daquele do inversor. Em caso de motor menor, ndo ha um calculo especifico a ser feito. A corrente do
motor deve ser ajustada no parametro Corrente térmica do motor /£ H a pagina 80. Caso o calibre do motor seja maior, possivel até 2
tamanhos (o exemplo esta utilizando motor de 4 kW (5,5 HP) com inversor de 2,2 kW (3 HP), é necessario garantir que a corrente do motor
e a poténcia real do motor ndo ultrapassem a poténcia nominal do inversor.

Contator de linha

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR
« Evite operar o contator com frequéncia para evitar o envelhecimento prematuro dos capacitores que atuam como filtros.
* Reinicio elétrico deve durar MAIS do que 60 segundos.

A néo observancia destas instru¢des podera resultar em danos ao equipamento.

Uso com motor de calibre menor ou sem motor

* Em modo de ajustes de fabrica, Perda de fase do motor [ F L pagina 80 esta ativo (I P L ajustado para 4 £ 5). Para verificar o
inversor em ambiente de teste ou manutengao sem ter que ligé-lo a um motor que possua a mesma poténcia do inversor
(particularmente (til no caso de inversores de poténcias maiores), desativar Perda de fase do motor 0 7 L (0 F L ajustara n [).

* Ajuste Tipo de controle do motor [ £ £ pdagina 55 para 5 £ o no Menu de controle de motor o ~ [ -.

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
A protegao térmica do motor néo sera fornecida pelo inversor se a corrente nominal do motor for menor do que 20% da corrente
nominal do inversor. Providencie um meio alternativo de protegao térmica para o motor.

A ndo observancia destas instru¢es podera resultar em danos ao equipamento.




Referéncias dos inversores

Tenséo de alimentacdo monofésica: 100...120 V 50/60 Hz
Motor trifasico 200/240 V

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia Tamanho
Poténcia indicada  Corrente da linha max. Poténcia Poténcia Corrente  Corrente 2) (3)
na placa (1) aparente  dissipada nominal transitoria
em In max. durante
"Em100V  Emi20V corrente 60s  2s
nominal (1)
kW Cv A A kVA w A A
0,18 0,25 6 5 1 18 1,4 2l 23 ATV12HO18F1 1C1
0,37 0,5 11,4 9,3 1,9 29 2,4 3,6 4 ATV12HO37F1  1C1
0,75 1 18,9 15,7 3,3 48 4,2 6,3 6,9 ATV12HO75F1  2C1
Tenséo de alimentagédo monofésica: 200...240 V 50/60 Hz
Motor trifasico 200/240 V
Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia Tamanho
Poténcia indicada  Corrente da linha max.  Poténcia  Poténcia Corrente  Corrente ) @)
na placa (1) aparente dissipada nominal transitoria
em corrente  In méx. durante
em 200 V em 240 V nominal (1) 60 s 2s
kW CvV A A kVA w A A A
0,18 0,25 3,4 2,8 1,2 18 1,4 2,1 2,3 ATVi12HO18M2 1C2
0,37 0,5 59 4,9 2 27 2,4 3,6 4 ATV12HO37M2 1C2
0,55 0,75 8 6,7 2,8 34 3,5 53 5,8 ATV12HO55M2  1C2
0,75 1 10,2 8,5 3,5 44 4,2 6,3 6,9 ATV12HO75M2  1C2
1,5 2 17,8 14,9 6,2 72 7,5 11,2 12,4  ATV12HU15M2 2C2
2,2 3 24 20,2 8,4 93 10 15 16,5  ATV12HU22M2 2C2

Tenséo de alimentagéo trifasica: 200...240 V 50/60 Hz
Motores trifasicos 200/240 V

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia Tamanho
Poténcia indicada _ Corrente da linha méx.  Poténcia  Poténcia Corrente  Corrente @ (]
na placa (1) aparente dissipada nominal transitdria
em corrente  In méx. durante

em 200 V em 240 V nominal (1) 60s 2s
kW Ccv A A kVA W A A A
0,18 0,25 2 1,7 0,7 16 1,4 2,1 23 ATV12H018M3 1C3
0,37 0,5 3,6 3 12 24 24 3,6 4 ATV12H037M3  1C3
0,75 1 6,3 5,3 22 41 4,2 6,3 6,9 ATV12H075M3  1C3
1,5 2 11,1 9,3 3,9 73 75 11,2 12,4 ATV1I2HU15M3 2F3
2,2 3 14,9 12,5 52 85 10 15 16,5 ATV12HU22M3 2F3
3 4 19 15,9 6,6 94 12,2 183 20,1 ATV12HU30M3 3F3
4 515 23,8 19,9 8,3 128 16,7 25 27,6  ATV12HU40M3 3F3

(1) Essas classificagdes de poténcia sdo validas para frequéncia de chaveamento de 4 kHz
em regime permanente. A frequéncia de chaveamento é ajustavel de 2 a 16 kHz.
Acima de 4 kHz, o inversor reduzird a frequéncia de chaveamento se ocorrer aumento
de temperatura excessivo. O aumento de temperatura é detectado por um sensor de
temperatura localizado no médulo de poténcia. Apesar disso, desclassificagao deve ser
aplicada a corrente nominal do inversor se for necessario operar em regime perma-
nente acima de 4 kHz:

« desclassificagédo 10% para 8 kHz
« desclassificagéo 20% para 12 kHz
« desclassificagao 30% para 16 kHz

(3) Descricao do tamanho

121 15
valores possiveis 1 tamanho fisico 1 valores F Flat
2 tamanho fisico 2 possiveis C Compact

3 tamanho fisico 3

(2) Descricédo de referéncia,
exemplo: ATV12HU15M3
ATV12: Altivar 12;
H: produto com dissipador de calor;
U15: classificagao de poténcia do inversor.
Consultar parametro ~ [ L/ pagina 40;
M3: classificagao de tensao do inversor.
Consultar parametro L/ £ AL pégina 40.

131
valores 1 100 V monofasico
possiveis 2 200 V monofésico
3 200V trifasico



Dimensdes e pesos

ATV12H018F1, 018M2, 037F1, 037M2, 037M3, 018M2, 018M3, 055M2, 075M2

2
x25 ATV12H a b c G H H1 (2] Para Peso
o / mm mm mm mm mm mm mm parafusos | kg
ol (- 018F1
4 018M2 72 142 | 102,2 60 131 143 2x5 M4 0,7
0= Uy T T | otams
bl SouT 037F1
Be a6 037M2 72 130 | 121,2 | 60 120 143 2x5 M4 0,8
c -l e = 037M3
L;»‘ 055M2
075M2 72 130 | 131,2 60 120 143 2x5 M4 0,8
075M3
ATV12HO75F1, U15M2, U22M2, U15M3, U22M3
2x@5
4 ATVA2H a b c G H H1 %) Para Peso
mm | mm [ mm | mm | mm | mm mm parafusos | kg
075F1 105 130 | 156,2 93 120 142 2x5 M4 1,3
=) u1sm2
U22M2 105 130 | 156,2 | 93 120 142 2x5 M4 14
U15M3
_ U22M3 105 130 | 131,2 93 120 143 2x5 M4 1,2
ATV12HU30M3, U40M3
s ATVI2H a b c G H H1 (2] Para Peso
mm mm mm mm mm mm mm parafusos | kg
usom3
U40M3 140 170 | 1412 | 126 159 184 4x5 M4 2,0




Montagem

Condicdes de montagem e de temperatura

Instalar o inversor verticalmente, a + 10°.
N

/ Evitar coloca-lo préximo a elementos geradores de calor.
= = Espaco livre na frente do produto: 10 mm minimo.

50 mm|

Respeitar um espaco livre suficiente para garantir a circulagdo do ar necessario para o resfriamento, que se faz
por ventilagdo de baixo para cima.

Quando o grau de protegdo IP20 for suficiente, é recomendado retirar a tampa de protegéo situada na parte
I \ superior do inversor, como indicado abaixo.

-

>50 mm

Recomendamos que o inversor seja instalado em uma superficie que dissipe calor.

Retirada da(s) tampa(s) de protecéo

Tipos de montagens

Montagem tipo A

Espago livre = 50 mm de cada lado, com a tampa no lugar. A montagem do tipo A é
adequada para funcionamento do inversor em temperatura ambiente menor ou igual a
50°C.

Montagem tipo B

N, N,

L

Inversores montados lado a lado, a tampa deve ser removida (grau de protegéo torna-se
1P20).

=R

Montagem tipo C

Espago livre 2 50 mm de cada lado. A tampa deve ser removida para funcionamento em
>50 mm >50 mm ambientes com temperatura maior do que 50°C. O grau de protegao torna-se IP20.

Com esses tipos de montagens, o inversor pode ser utilizado em temperatura de 50°C, com uma frequéncia de chaveamento de 4 kHz.
Inversores sem ventilador devem ser desclassificados.



Montagem

Curvas de desclassificagao
Curvas de desclassificagdo para a corrente nominal do inversor (In) em fungao da temperatura, da frequéncia de chaveamento e do tipo
de montagem.

ATV12HOeeM2, ATV12HOeeM3, ATV12HO018F1 a ATV12HO37F1
1/

100 % < = = = 40°C montagens tipos Ae C

S~ o 50°C montagem tipo C com placa de metal
90 %

——— 40°C montagem tipo B

80 % <<

N

~
70%
~ ~ — — 60°C montagem tipo C com placa de metal
60% —
~
™~
50 % —
2 4 6 8 10 12 14 16

Frequéncia de chaveamento em kHz

ATV12HUeeM2, ATV12HO075F1, ATV12HU15M3 a ATV12HU40M3
1/n

100 % <
90 % — i
RN — — — 50°C tipos de montagem A,Be C
80 % ~ ===
~ Sl
~ ~
70% ~ =+ — — 60°C tipos de montagem A, Be C
~
~
60 %
~
™~
50 % —
2 4 6 8 10 12 14 16

Frequéncia de chaveamento em kHz

Para temperaturas intermedidrias (p. ex. 55°C), fazer a interpolagéao entre duas curvas.

Procedimento de medic&o de tenséo de barramento

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
Antes de realizar este procedimento, leia e entenda as precaugdes em “Antes de iniciar” a pagina 5.

A n&o observagéo destas instrucdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A tensdo do barramento CC pode exceder 400 Vcc. Utilize um dispositivo com classificagéo de tensao adequada ao realizar este
procedimento. Para medir a tensdo do barramento CC:

1 Desconecte a energia.
2 Aguarde 15 minutos para permitir a descarga do barramento CC.
3 Mega a tensao do barramento CC entre os bornes PA/+ e PC/— para garantir que a tensao seja menor do que 42 Vcc.

4 Se os capacitores do barramento CC nao descarregarem completamente, entre em contato com seu representante local da Schneider
Electric. Nao tente consertar ou funcionar o inversor.



Montagem

Montagem das placas de CEM

Placa de montagem de CEM: tamanho 1 VW3A9523, tamanho 2 VW3A9524 ou tamanho 3 VW3A9525
devem ser encomendadas separadamente

Fixe a placa de montagem de CEM nos furos do ATV12 utilizando 2 parafusos fornecidos, conforme mostrado nos desenhos abaixo.
Tamanho 1, referéncia da placa VW3A9523:

ATV12HO018F1, ATV12HO037F1, ATV12P037F1,
ATV12H018M2, ATV12e0eeM2, ATV12e0eeM3

1. 2 parafusos de fixagao

2, 4xM4 parafusos para as abragadeiras do CEM

2 — 1y ©
@H Tamanho 3, referéncia da placa VW3A9525:

ATV12eU30M3 e ATV12eU40M3

EalT e

Tamanho 2, referéncia da placa VW3A9524:
ATV12HO75F1, ATV12HUeeM2, ATV12eU15M3,
ATV12eU22M3

oo Q|

I




Fiacdo

Recomendacdes

Mantenha os cabos de poténcia afastados dos circuitos de comando com sinais de nivel baixo (detectores, controladores programaveis,
dispositivos de medi¢ao, video, telefone).
Se for possivel mantenha sempre cruzados em 90° os cabos de comando e de poténcia.

Protecéo de poténcia e de circuitos

Siga as recomendagdes sobre secdo dos fios de acordo com padrdes e normas locais.
Antes de conectar os fios a bornes de poténcia, conecte o borne de terra aos parafusos de aterramento localizados abaixo dos bornes de
motor (veja Acesso aos bornes de motor se utilizar terminais tipo olhal, pagina 20.

O inversor deve ser aterrado de acordo com as normas de seguranga padrao. Inversores ATV12eeeeM2 possuem um filtro CEM interno
e como tal a corrente de fuga ¢ superior a 3,5 mA.

Quando, pelas normas de instalagéo, for necessaria uma protegao a montante com um “dispositivo diferencial residual”, devera ser
utilizado um disjuntor tipo A para inversores monofasicos e tipo B para trifasicos. Escolha um modelo que incorpore:

* Filtro de corrente de Alta Frequéncia (AF)

* Uma temporizagao que evita o disparo causado pela carga da capacitancia parasita ao energizar. A temporizagdo nao esta
disponivel para dispositivos de 30 mA. Neste caso escolha dispositivos com imunidade contra disparos acidentais, por exemplo,
Dispositivos Diferenciais Residuais (DDR) com protegéo tipo Sl contra correntes de fuga.

Se a instalagdo compreender diversos inversores, providencie um “dispositivo diferencial residual” para cada inversor.

Controle

Para circuitos de comando e de referéncia de velocidade, recomendamos o uso de cabos trangados blindados com passo entre 25 e 50
mm, e ligando a blindagem a terra conforme destacado a pégina 25.

Comprimento dos cabos dos motores

Para comprimentos de cabos de motores maiores que 50 m para cabos blindados, e maiores que 100 m para cabos nao blindados utilize
indutancias de motor.
Para escolha dos componentes associados, consulte o catalogo.

Aterramento do inversor

Ligue o inversor & terra conforme as exigéncias das normas locais e nacionais. Uma seg&o minima de fio de 10 mm?2 pode ser necessaria
para satisfazer as normas sobre limitagdo de corrente de fuga.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

* O painel do inversor deve ser adequadamente aterrado antes de energizé-lo.
 Utilize o ponto de aterramento fornecido como mostra a figura abaixo.

A ndo observancia destas instru¢des pode causar a morte ou ferimentos graves.

A A PERIGO

ATV12HO75F1, ATV12H075M2 E ATV12H075M3 — PERIGO DE CONTINUIDADE DE TERRA

Um dissipador de calor anodizado pode criar uma barreira de isolamento com a superficie de montagem. Certifique-se de realizar as
conexdes de aterramento recomendadas.

A néo observancia destas instru¢des pode causar a morte ou ferimentos graves.

« Certifique-se de que a resisténcia de terra seja igual ou
menor do que 1 ohm.

T
 Para o aterramento de diversos inversores é necessério
conectar cada um deles diretamente & terra conforme é
Gl mostrado na figura a esquerda.
His * Nao faga um circuito de aterramento em malha e nao ligue

os cabos em série.




Fiacéo

A AVISO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR

¢ Se a tensdo da rede for alimentada aos bornes de saida (U/T1, V/T2, W/T3) o inversor sera danificado.

* Verifique as conexdes de poténcia antes de energizar o inversor.

* Se substituir por outro inversor de frequéncia verifique se todas as conexdes da fiagao para o inversor estao de acordo com as
instrugdes de fiagao deste manual.

A ndo observancia destas instrugdes pode resultar em morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

A AVISO

PROTEGAO NAO ADEQUADA CONTRA SOBRECORRENTE

 Dispositivos de protecao contra sobrecorrente devem ser coordenados adequadamente.

¢ O Canadian Eletrical Code e o National Electrical Code exigem circuito derivado de protegao. Utilize os fusiveis recomendados neste
manual, pagina 102.

« Nao conectar o inversor a uma rede de alimentagao cuja capacidade de curto-circuito ultrapasse a corrente de curto-circuito
presumida maxima, indicada neste manual, pagina 102.

A ndo observancia destas instrugdes pode resultar em morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.
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Diagrama geral de fiag&o

ATV12eeeeF1 Alimentagao monofasica 100...120 V

ATV12eeeeM2

ATV12eeeeM3

@ @

Motor
©) (5) H trifasico

(1) contatos do relé R1 para indicacao a distancia do status do inversor.

(2) + 24 V = interna. Se for utilizada uma fonte externa (méaximo de + 30 V =), conecte a 0 V da fonte ao borne COM e n&o utilize o borne
+24 V —do inversor.

(3) Potenciémetro referéncia SZ1RV1202 (2.2 kQ) ou similar (10 kQ méximo).

(4) Médulo de frenagem opcional VW3A7005

(5) Resisténcia de frenagem opcional VW3A7eee ou outra resisténcia aceitavel. Consultar os valores das resisténcias possiveis nos
catalogos.

Nota:
* Utilize antiparasitas de tens&o transitoria para todos os circuitos indutivos préximos ao inversor ou acoplados ao mesmo circuito
(relés, contatores, vélvulas solendides, etc.).
* O borne de terra (parafuso verde) esta localizado no lado oposto em comparagéao a sua posigao no ATV11 (veja a etiqueta do fio).
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Etiquetas de fiacdo
ATV12HeeeF1

Entrada 120 V

Saida 240 V

ATV12HeeeM2

Entrada 240 V

Saida 240 V

ATV12HeeeM3

Entrada 240 V

Saida 240 V




Bornes de poténcia

A alimentacao da rede é feita pela parte superior do inversor e a alimentagao ao motor pela parte inferior do inversor. Os bornes de poténcia

podem ser acessados sem a necessidade de abrir a presilha do borne se utilizar cabos com fios desencapados.

Acesso aos bornes de poténcia

Acesso aos bornes de poténcia se utilizar cabos desencapados

PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
Substitua a presilha do borne antes de energizar.

A ndo observancia destas instrugdes pode resultar em morte ou ferimentos graves.

A AVISO

RISCO DE FERIMENTO
Utilize alicates para remover de uma s6 vez da presilha do borne.

A néo observancia destas instrugdes pode resultar em ferimentos ou danos ao equipamento.

Acesso aos bornes de alimentagdo da rede para conectar terminais tipo olhal

A) Jumper IT no ATV12eeeeM2
B) Parafusos de aterramento localizados abaixo dos bornes de saida.




Bornes de poténcia

Acesso aos bornes do motor para fixar terminais tipo olhal

Caracteristicas e fungdes dos terminais tipo olhal

Borne Funcéo Para ATV12

i Borne de aterramento Todos os calibres

R/L1 - S/L2/N Alimentagédo de poténcia Monofasica 100...120 V
R/L1 - S/L2IN Monofasica 200...240 V
R/L1-S/L2-T/L3 Trifasica 200...240 V
PA/+ Saida + para barramento CC do médulo de frenagem Todos os calibres

PC/- Saida - para barramento CC do médulo de frenagem Todos os calibres

PO Néo utilizado

U/T1 - V/T2 - W/T3 Saidas para motor Todos os calibres
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Bornes de poténcia

Disposicéo dos bornes de poténcia

ATV12H 018F1, 037F1, OseM2, OeeM3

‘ PO ‘PAH

PCI- ‘ urm ‘ VIT2 ‘ W'Ta‘

ATV12H 075F1, UeeM2, U15M3, U22M3

PO | PAM+ VT2 | WIT3

PC/- ‘ T

ATV12H U30M3, U40M3

[] 1 ==l

‘ PO ‘PAH

PCI- ‘ um ‘ VT2 ‘ W/TS‘

Segéo do fio Segéo recomendada Torque de
ATVi2H aplicavel (1) do fio (2) aperto (3)
mm? mm? N-m
018F1
037F1
OeeM2 2a35 2 08a1
OeeM3
Secao do fio Secdo recomendada Torque de
ATVi2H aplicavel (1) do fio (2) aperto (3)
mm2 mm? N-m
075F1
UeoM2 35a5,5 55
12a14
U15M3 2a55 2 para U15M3
u22mM3 ! 3,5 para U22M3
Secao do fio | Segdorecomendada Torque de
ATVi2H aplicavel (1) do fio (2) aperto (3)
mm? mm? N-m
usom3
U40M3 55 55 12a14

(1) Os valores em negrito correspondem a se¢éo minima do fio para garantir a seguranca.
(2)Cabos de cobre de 75°C (se¢@o minima do fio para a classificagao utilizada)

(3)Recomendado para valores maximos.




Bornes de controle

Mantenha os circuitos de controle afastados utilizando cabos trangados blindados com passo compreendido entre 25 e 50 mm, conectando
a blindagem conforme destacado a pégina 25.

Acesso aos bornes de controle

Abra a tampa para acessar os bornes de controle.

Nota: Para obter informagdes sobre as fungdes dos botdes IHM, consultar “Descrigao do IHM” na pagina 31.

E possivel colocar um lacre
de seguranga na tampa.

Disposic¢éo dos bornes de comando

R1A
R1B
R1C
COoM
Al
5V
AO1
LO1
CLO
COM
LI
L2
LI3

Nota: Para conectar cabos utilize L4

uma chave de fenda 0,6x3,5.

+24V
RJ45

Contato do relé normalmente aberto (NA)
Contato do relé normalmente fechado (NF)

Pino comum do relé

Comum de entradas/saidas analégicas e légicas
Entrada Analégica

Alimentacao +5V fornecida pelo inversor

Saida analégica

Saida légica (coletor)

Comum da saida légica (emissor)

Comum de entradas/saidas analégicas e légicas
Entrada Légica

Entrada Légica

Entrada Légica

Entrada Légica

Alimentagédo +24 V fornecida pelo inversor
Conexao para software SoMove, rede Modbus ou terminal remoto

Bornes de controle
ATV12

Segao do fio aplicavel (1) | Torque de aperto (2)

mm? N-m
R1A, R1B, R1C 0,75a1,5
0,5a0,6
Qutros bornes 0,14a1,5

(1) Os valores em negrito correspondem a segao minima do fio para garantir a seguranga.
(2) Recomendado para valores maximos.
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Bornes de controle

Caracteristicas e fun¢des dos bornes de controle

Borne

Funcéo

Caracteristicas elétricas

R1A

Contato NA do relé

R1B

R1C

Contato NF do relé

Comum do relé

Poder de comutagao min.:

*5mApara24V —

Poder de comutagéo max:

*2 Apara250 V ~ e para 30V — com carga indutiva
(cos =04el/R=7ms)

*3 Apara250 V ~ e 4 A para 30 V — com carga resistiva
(cos =1el/R=0)

* tempo de resposta: maximo de 30 ms.

COM

Comum de entradas/saidas analégicas e l6gicas

Al

5V

Entrada analdgica de tensdo ou corrente

Alimentagao para o potenciémetro de referéncia

* resolugao: 10 bits

* precisé 1% em 25°C (77°F)

« linearidade: + 0,3% (de fundo de escala)

* tempo de amostragem: 20 ms = 1 ms

Entrada analogica de tensd@o 0 a+5 Vou0a+10V

(tensao maxima 30 V) impedancia: 30 kQ

Entrada analégica de corrente x para y mA, impedancia: 250 Q

* precisao: + 5%
* corrente maxima: 10 mA

AO1

Saida analdgica de tensdo ou corrente

 resolugao: 8 bits

* precisa 1% em 25°C

« linearidade: + 0,3% (de fundo da escala)

* tempo de restaurag@o: 4 ms (7 ms maximo)

Saida analdgica de tensdo: 0 a +10 V (tenséo maxima +1%)
« impedéancia minima de saida: 470 Q

Saida analdgica de corrente: x a 20 mA

* impedancia méaxima de saida: 800 Q

LO1

Saida légica

* tensao: 24 V (30 V maxima)

«impedancia: 1 kQ, 10 mA méaxima (100 mA com coletores abertos)
* linearidade: + 1%

* tempo de restauragdo: 20 ms + 1 ms.

cLo

Comum da saida légica (emissor)

L
L2
LI3
Li4

+24V

Entradas légicas

Alimentagao de + 24 V fornecida pelo inversor

Entradas légicas programaveis

 alimentag&o de +24 V (30 V maximo)

« impedancia: 3,5 kQ

*estado: 0 se <5V, estado 1 se > 11 V na Iégica positiva
*estado: 1se <10V, estado 0 se > 16 V desligado (ndo conectado)
na légica negativa

* tempo de amostragem: <20 ms + 1 ms.

+24 V -15% +20% protegido contra curtos-circuitos e sobrecargas.
Corrente maxima disponivel para o cliente de 100 mA




Bornes de controle

Esquemas de conexdo de controle

O parametro Tipos de entradas légicas ~ F L da pagina 50 é utilizado para adequar a operagao das entradas ldgicas as tecnologias das
saidas programaveis do controlador.

* Ajuste o parametro em F [J 5 para operagao Source.

* Ajuste o parametro em ~ £ [ para operagao Sink.

Source - utilizando alimentagdo externa Sink - utilizando alimentagao externa

Source - utilizando alimentagao interna Sink - utilizando alimentag&o interna

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
* O aterramento casual de entradas légicas configuradas para Légica Sink pode resultar na ativacdo acidental das funcdes do

inversor.
* Proteja os condutores de sinal contra danos que podem resultar no aterramento néo intencional do condutor.
* Siga as diretrizes NFPA 79 e EN 60204 com relagao a praticas apropriadas de aterramento de circuitos de controle.

A néo observancia destas instru¢des pode provocar a morte ou ferimentos graves.

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
* Nao utilize um Controlador Programavel para comandar a entrada ldgica de um inversor em modo sink

* Se este comportamento for exigido, entre em contato com a Schneider Electric para obter informagdes adicionais.

A néo observancia destas instru¢des pode provocar a morte ou ferimentos graves.
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Compatibilidade eletromagnética (CEM)
IMPORTANTE: A conexdo de terra equipotencial de alta frequéncia entre o inversor, motor e a blindagem do cabo n&o elimina a

necessidade de conectar os condutores de terra (PE) (verde-amarelo) aos bornes apropriados em cada unidade. Consulte as
recomendacdes sobre fiacao a pagina 15.

Principio e precaugdes

Os pontos de terra do inversor, do motor e das blindagens dos cabos devem estar num mesmo potencial, do ponto de vista das altas
frequéncias.

Para o motor utilize um cabo condutor blindado (4) de modo que um fio serd a conexao de terra entre o motor e o inversor. A segao
do condutor de terra deve ser selecionada em conformidade com as normas locais e nacionais. A blindagem pode entéo ser aterrada
em ambas as extremidades. Tubos ou canaletas metdlicas podem ser utilizados em parte ou em todo o comprimento da blindagem
desde que n&o haja descontinuidade.

.

Utilize um cabo condutor (3) blindado para resisténcias de Frenagem Dinamica (DB), de modo que um fio sera a conexao entre o
conjunto de resisténcia DB e o inversor. A se¢do do condutor de terra deve ser selecionada em conformidade com normas locais e
nacionais. A blindagem pode entdo ser aterrada em ambas as extremidades. Tubos ou canaletas metdlicas podem ser utilizados em
parte ou em todo o comprimento da blindagem desde que nao haja descontinuidade.

Quando estiver utilizando cabos blindados para sinais de controle, se o cabo estiver conectando equipamentos que estao muito
préximos e os terras estiverem unidos, entdo ambas as extremidades da blindagem devem ser aterradas. Se o cabo estiver
conectado a equipamento que pode possuir um potencial de terra diferente, aterre a blindagem somente em uma das extremidades
para evitar a passagem de correntes grandes pela blindagem. A blindagem na extremidade n&o aterrada deve ser fixada a terra com
um capacitor (por exemplo: 10 nF, 100 V ou maior) para fornecer uma passagem para o ruido de frequéncia maior. Mantenha os
circuitos de controle afastados dos circuitos de poténcia. Para os circuitos de referéncia de controle e velocidade, recomendamos a
utilizag@o de cabos trangados com passo entre 25 e 50 mm.

Certifique-se de manter o maximo de afastamento entre o cabo de alimentagao (rede de alimentagéo) e o cabo do motor.

.

Os cabos dos motores devem ter comprimento minimo de 0,5 m.

.

Nao utilize antiparasitas ou capacitores de corre¢ao de fator de poténcia na saida de inversores de frequéncia.

.

O filtro adicional de entrada deve ser montado o mais préximo possivel do inversor e conectado diretamente a alimentacao da rede,
via um cabo sem blindagem. A conex&o 1 no inversor é através do cabo de saida do filtro.

Para instalagdo da placa CEM opcional e instrugdes que satisfagam a norma IEC 61800-3, consulte a se¢&o intitulada “Instalando
as placas CEM” e as instrugdes fornecidas com as placas CEM.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO E ARCO VOLTAICO

* Nao exponha os cabos de blindagem exceto onde estdo conectados a terra nas abragadeiras metdlicas dos cabos e sob as garras

de aterramento.
» Certifique-se de que n&o ha risco de a blindagem entrar em contato com componentes energizados.

A néo observancia destas instru¢des pode provocar a morte ou ferimentos graves.
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Desenho de instalagédo (exemplos)

1. Fios n&o blindados para a saida dos contatos dos relés de status.

. Placa metdlica de aco, aterrada, nao fornecida com o inversor, a ser montada como indicado no diagrama.

w

. Terminais PA e PC para o barramento CC do médulo de frenagem.

4. Cabo blindado para conexao a fiagao de controle/sinalizagdo.
Para aplicagdes que requerem diversos condutores, utilize se¢cées menores (0,5 mm
A blindagem deve ser conectada ao terra em ambas as extremidades. A blindagem deve ser continua e borneiras intermediarias
devem estar localizados em caixas metdlicas blindadas CEM.

2),

o

. Cabo blindado para conexao do motor com a blindagem conectada a terra em ambas as extremidades. Esta blindagem deve ser
continua e, se houver qualquer borneira intermedidria, esta deve estar em uma caixa metélica blindada CEM. O condutor de terra PE
do cabo do motor (verde-amarelo) deve estar conectado a massa.

o

. Condutor de aterramento, se¢@o 10 mm? de acordo com a norma IEC 61800-5-1.

~N

. Entrada de poténcia (cabos nao blindados)

Ligue e aterre a blindagem dos cabos 4 e 5 o mais préximo possivel do inversor:
* Exponha a blindagem.
* Utilize abracadeiras para cabos do tamanho apropriado nas partes onde a blindagem esta exposta para fixa-los & massa.
Para garantir bom contato a blindagem deve ser fixada bem apertada & placa metalica.
* Tipos de abragadeiras: ago inoxidavel (fornecidas com a placa CEM opcional).
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Condi¢des CEM para ATV12eeeeM2

Categoria CEM C1 é conseguida se o comprimento do cabo blindado for no méaximo de 5 m e a Frequéncia de chaveamento 5 F ~ pagina
57 for de 4, 8 ou 12 kHz.

Categoria CEM 2 é conseguida se o comprimento do cabo blindado for no méximo de 10 m e a Frequéncia de chaveamento 5 F ~ for de
4, 8 ou 12 kHz e se o comprimento do cabo blindado for no maximo de 5 m para todos os outros valores da Frequéncia de chaveamento
5Fr.

Filtro CEM interno no ATV12eeeeM2
Todos os inversores ATV12eeeeM2 possuem um filtro CEM embutido. Como resultado, apresentam fuga de corrente para terra. Se a fuga

de corrente cria problemas de compatibilidade em sua instalagao (dispositivo & corrente residual ou outro) é possivel reduzir a fuga de
corrente abrindo o jumper IT como mostrado abaixo. Nesta configuragéo a conformidade CEM néao é garantida.

CUIDADO

REDUGAO DA VIDA UTIL DO INVERSOR
Nos inversores ATV12eeeeM2, se os filtros forem desconectados, a frequéncia de chaveamento nao deve exceder 4 kHz. Consulte
a Frequéncia de chaveamento 5 F ~ pagina 57 para fazer os ajustes.

A ndo observancia destas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.

Normal
(filtro conectado)

Sistema IT
(filtro desconectado)




Lista de verificagao

Leia cuidadosamente as informagdes de seguranga do manual do usuario e o catalogo. Antes de dar partida ao inversor, verifique os
pontos seguintes no que diz respeito a instalagdes mecanicas e elétricas, entdo acione o inversor.
Para documentagao completa, acessar o site: www.schneider-eletric.com.br

1. Instalagdo mecéanica

.

.

Para os tipos de montagens de inversores e recomendagdes sobre a temperatura ambiente, consulte as instrugdes sobre condigoes
de montagem e de temperatura a pagina 12.

Monte o inversor na vertical conforme especificado, consulte as instrugdes sobre condigdes de montagem e de temperatura a pagina 12.

A utilizagdo do inversor deve estar de acordo com os ambientes definidos pela norma 60721-3-3 e de acordo com os niveis definidos
no catélogo.

Monte as opgdes necessdrias para sua aplicagao; consulte o catalogo.

2. Instalagéo elétrica

.

Ligue o inversor ao terra; consulte Aterramento do inversor na pagina 15.

Certifique-se de que a tenséo de entrada corresponda a tensao nominal do inversor e conecte a alimentagao da rede como mostrado
no diagrama geral de fiagdo na pagina 17.

Certifique-se de estar utilizando fusiveis de entrada e disjuntores apropriados consultando a pagina 102

Faga a fiagao dos bornes de controle conforme é exigido, veja Bornes de controle na pagina 22. Afaste os cabos de poténcia e de
controle adequadamente de acordo com as regras de compatibilidade eletromagnética (CEM) na pagina 25.

A gama de ATV12eeeeM2 integra um filtro CEM. A corrente de fuga pode ser reduzida utilizando um jumper IT conforme explicado
no paragrafo Filtro CEM interno no ATV12eeeeM2 na pagina 27.

Certifique-se de que as conexdes do motor correspondam a tensao (estrela, triangulo).

3. Acione o inversor

28

Dé partida ao inversor e, na primeira vez que ligar, vera Frequéncia standard do motor & F ~ pégina 44. Verifique se a frequéncia
definida pelo & F ~ de frequéncia est4 de acordo com a frequéncia do motor (o ajuste de fébrica € de 50 Hz), consulte Ligando a
primeira vez na pagina 33. Nas préximas vezes em que ligar vera ~ J 4 no HMI.

MyMenu (primeira parte no modo CONF) permite a configuragéo do inversor para a maioria das aplicagdes (consulte a pagina 44).

a fungéo Ajuste dos parametros do cliente de fabrica/Chamada de configuragdo F [ 5 pégina 45 permite retornar o inversor para
os ajustes de fabrica.



Configuracéo de féabrica

Ajustes de fabrica do inversor

O Altivar 12 é configurado de fabrica para as condi¢des normais de funcionamento mais comuns (calibre do motor de acordo com calibre
do inversor):
« Display: inversor pronto (~ o 4) motor parado ou referéncia da frequéncia do motor quando em funcionamento.
* A 30 al atica da rampa de do caso ocorra sobretensdo durante frenagem.
* Sem religamento automético depois que uma falha detectada é eliminada.
* Entradas légicas:
- LI1: avango (controle de transi¢éo a 2 fios)
- LI2, LI3, LI4: sem atribuicao
* Saida légica: LO1: sem atribuigao
* Entrada analdgica: referéncia de velocidade Al1 (0 a + 5 V)
* Relé R1: o contato se abre caso uma falha seja detectada (ou inversor desligado)
* Saida analégica AO1: sem atribuigao

Cédigo Descricéo Valor pagina
bFr Frequéncia standard do motor | 50 Hz 44
Uns Tensao nominal do motor 230V 55
ACLC Aceleragao 3 segundos 62
dELC Desaceleragdo 3 segundos 62
L5F Velocidade minima 0Hz 44
75
H5F Velocidade méaxima 50 Hz 76
CEE Tipo de controle do motor Lei U/F standard 55
UFr Compensagao Rl (Perfil U/F) 100% 56
IEh Corrente térmica do motor Igual a corrente nominal do motor (valor determinado pelo calibre do inversor) 80
s5dC 1 Corrente de inje¢do de CC 0,7 x corrente nominal do inversor, durante 0,5 s 65

automatica

S5Fr Frequéncia de chaveamento 4 kHz 57

Se os valores acima estiverem compativeis com a aplicagéo, o inversor pode ser utilizado sem alteragéo das configuragdes.

Diagrama de fiagédo do inversor de fabrica

ATV12eeeeM3

|

1
si26—a
T3

RIL1

PPA/a
opC/-

Motor Fonte
trifasico

(1) contatos do relé R1, para indicagao a distancia do status do inversor.

(2) + 24 V — interna. Se for utilizada uma fonte externa (+ 30 V -— maxima), conecte a 0 V da fonte ao borne COM e nao utilize o borne
+ 24V — do inversor.

(3) Potenciémetro de referéncia SZ1RV1202 (2,2 kQ) ou similar (10 kQ maximo).

(4) Avango




Funcdes béasicas

Relé de status, destravamento

O relé de status R1 é energizado quando é aplicada poténcia ao inversor sem deteccao de falha. Desenergiza-se caso detecte uma falha
ou quando a poténcia do inversor é removida.

O rearme do inversor apés uma deteccao de falha é realizado:
* Desligando o inversor até o display desaparecer completamente, religando em seguida
* Automaticamente nos casos descritos na fungao “religamento automatico”, menu— F L £, Religamento automatico A £ ~ pagina 77
ajustandoa YE 5
* Via uma entrada légica quando esta entrada ¢ atribuida a fungéo “rearme apds falha”, F L £ - menu, Atribuicao de rearme de falha
~ 5 F pégina 77 ajustar em LeH.
Deteccéo térmica do inversor

Detecgéo térmica é fornecida por uma sonda PTC embutida no modulo de poténcia.

Ventilagdo do inversor

Calibres até 0,75 kW (1 HP) nao incluem um ventilador. O ventilador funciona somente quando o estado térmico do inversor requer
ventilagdo.

Detecgédo térmica do motor

Funcéo:
Deteccao térmica através de cdlculo de 12t

Nota: A meméria do estado térmico do motor retorna a zero quando a energia do inversor é religada se Meméria do estado térmico
do motor /7 £ 7 pagina 80 ndo estiverem YE 5.

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

A utilizagao de protegao externa contra sobrecarga é necessaria sob as seguintes condigdes:

* Ao reenergizar o produto porque ndo ha meméria do estado térmico do motor.

¢ Ao dar a partida em diversos motores

* Ao dar partida em motores com classificagao menor do que 20% da corrente nominal do inversor
* Ao utilizar chaveamento de motores

A néo observancia destas instru¢des pode resultar em danos ao equipamento.

CUIDADO

SOBREAQUECIMENTO DO MOTOR

* Este inversor nao fornece protegao térmica direta para o motor.

* Pode ser necessario utilizar um sensor térmico para protegéo do motor em todas as velocidades ou condigdes de carga.

« Consulte o fabricante do motor para obter informagdes sobre a capacidade térmica do motor quando operar acima da gama de
velocidades desejada.

A ndo observancia destas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento.
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Programacéo

Descricdo de Interface homem-maquina (IHM)

Funcdes do display e das teclas

1. LED de valor (a) (b).
2. LED de carga
3. LED de unidade (c)

9 10 11 12 4. Botédo ESC: Sai do menu ou pardmetro ou aborta o valor para
\ ‘ retornar ao valor prévio da memoria.
1—f——'V1:h_V 5. Botdo STOP: para o motor (pode estar oculto pela porta se a
/l\‘;i/‘ ) //f/'/f"J faull 1 func@o estiver desabilitada). Importante: Consulte as
, o=l T ita I ; instrugdes para remogé&o da tampa "RUN/STOP".

6. Botdo RUN: partida, se a fungéo estiver configurada (pode estar
oculto pela porta se a fungao nao estiver habilitada).

7. Jog dial

- Atua como potenciémetro em modo local.

- Para navegagéo quando girado no sentido horario ou anti-

horério

- e selegdo/validagéo quando pressionado. | ent

Esta agéo é representada por este simbolo <

Botao MODE .

Comutagao entre modos de controle/programagao. O botdo

MODE esta acessivel somente com a porta IHM aberta.

9. LED modo de CONFIGURAGAO (b)

10. LED modo de MONITORAGAO

11. LED modo de REFERENCIA

12. Quatro displays de "7 segmentos"

(a) Se estiver iluminado, indica que um valor esta sendo mostrado, por exemplo, [ 5 esta sendo mostrado para "0,5"
(b) Ao alterar um valor o LED de modo de Configuragédo e LED de valor estdo iluminados estaveis.
(c) Se estiver iluminado, indica que uma unidade esta sendo mostrada, por exemplo, AMP é mostrada para “Ampéres”

A AVISO

PERDA DE CONTROLE

Os botdes de parada no inversor ATV12 e no display do teclado remoto podem ser programados para néo ter prioridade. Para reter
a prioridade da tecla de parada, ajuste Prioridade da tecla de parada F 5 £ pdgina 60 para 4 £ 5. Nao ajuste 7 5 £ para ~ [J a ndo
ser que existam métodos de parada externos.

A nao observancia destas instrugdes pode resultar em morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.




Programacéo

Terminal remoto
Programagao e operagéo por controle remoto através de IHM é possivel utilizando o terminal remoto opcional VW3A1006. As dimensoes
s&0 70 mm x 50 mm.

Importante: quando conectado, o terminal remoto mostra uma cdpia exata do display do inversor, é totalmente interativo com o teclado
incorporado.
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Programacéo

Ligando a primeira vez

Ao ligar pela primeira vez, ajuste a Frequéncia standard do motor & F ~ pagina 44. Na préxima vez que a energia for aplicada aparecera
~ d 4. Entao a selegao do modo de operagao serd possivel utilizando a tecla MODE descrita abaixo.

Estrutura dos menus

O acesso aos parametros e menus é possivel através de 3 modos: Referéncia -~ £ F pdagina 36, Monitoragdo /10~ pégina 37 e
Configuragdo [ [ » F pagina 43. A comutag&o entre esses trés modos é possivel a qualquer momento, utilizando a tecla MODE ou o Jog
dial no teclado. Pressionando pela primeira vez a tecla MODE, move-se da posigdo atual para a posicdo mais alta da "arvore".
Pressionando pela segunda vez comuta-se para o modo seguinte.

9 /—/\+ ]',L /—z\+ EIR ) /—/v

Customizacdo do menu utilizando SoMove

As configuragdes de fabrica do ATV12 permitem a operagao do inversor na maioria das aplicagdes. E possivel utilizar o software SoMove
para customizar o “MyMenu” e menus FULL do modo L [~ F (consultar a pagina 43), selecionando quais menus e parametros estarao
ocultos ou acessiveis para o usuario. Uma vez que a configuragéo for ajustada, podera ser feito o download para o ATV12, conectando o
inversor ao computador ou fazendo o download da configuragdo através do multiloader ou simpleloader.

O software SoMove pode ser utilizado para operar o inversor para testes e comissionamento.

Sitnore ~a@ Descricao Referéncias
SoMove -
Cabo USB/RJ45 TCSMCNAM3MO002P

& Ferramenta simpleloader VW3A8120
Ferramenta multiloader VW3A8121

H == Adaptador Bluetooth VW3AB114

i smmwee e L

& [=

TS L

Para obter mais informagdes, consulte o Help do SoMove.




Estrutura das tabelas de parametros

A descrigdo das tabelas de modos, segdes, menus, sub menus e parametros estd organizada como apresentado abaixo.
Nota: Os parametros contendo o sinal ) na coluna de cédigo podem ser modificados com o inversor funcionando ou parado.

Exemplo:

Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)
*

Codigo Nome / Descrigédo Faixa de Regulagemde
regulagem fabrica

O= (> Menu de Funcéo «(7)
O Menu de Controle «+——(3)
(5}** FLO 1 Atribuigio modo local 47@) i)
@ » A0 O No

L IH O Lih

LZH O L2h

L3H O L3h

LHYH O La4h
1. Nome do modo 6. Codigo do valor
2. Nome da segao, se houver algum 7. Nome do menu
3. Codigo do menu no display de 4 digitos, seguido por um "-" 8. Nome do submenu
4. Codigo do submenu no display de 4 digitos, se houver algum 9. Descricao do parametro
5. Cddigo do parametro 10. Valores possiveis / estado do parametro, se houver algum.
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Tabela de compatibilidade de fun¢des

Velocidade pré-selecionada (pagina 68)
Regulador PI (pagina 70)

Injecao automatica de CC (pagina 65)
Retomada de velocidade (pagina 78)
Parada rapida (pagina 64)

Parada por inércia (pagina 64)

- | Passo a passo (Jog) (pagina 66)

Velocidade pré-selecionada (pagina 68)

Regulador PI (pagina 70) L4

Passo a passo (Jog) (pagina 66) | l -

Injegao automética de CC (pagina 65) t ‘ t
Retomada de velocidade (pagina 78) -
Parada rapida (pagina 64) . 7—‘ t
Parada por inércia (pagina 64) | t|e ‘

El Fungdes incompativeis l:l Fungdes compativeis l:l Néo se aplica

Funcdo prioritaria (funcdes que podem estar ativas ao mesmo tempo)

A fungao indicada por setas tem prioridade sobre as outras.

As fungoes de parada tém prioridade sobre comandos de partida.
Referéncias de velocidade por comando légico tém prioridade sobre as referéncias analégicas.



Modo de Referéncia rEF

Utilize o modo de referéncia para monitoragao e, se o controle local estiver ativado (Canal de Referéncia 1 F ~ | pagina 44 ajustado para
A 1L 1), ajuste o valor da referéncia real girando o Jog dial.

Quando o controle local estiver disponivel, o Jog dial da IHM funciona como potenciémetro para alterar o valor de referéncia para cima e
para baixo dentro dos limites pré-configurados por outros parametros (LSP ou HSP). Ndo é necessario pressionar a tecla ENT para
confirmar a alteracdo da frequéncia.

Se 0 modo de comando local for desativado, utilizando Canal de Comando 1 [ o / pagina 61, serao apresentados somente valores e
unidades de referéncia. O valor seré “somente leitura” e nao pode ser modificado pelo Jog dial (a referéncia nao é mais fornecida pelo Jog
dial, mas a partir de um Al ou de outra fonte).

A referéncia real apresentada depende da escolha que for feita no Canal de Referéncia 1 F ~ / pagina 60.

Diagrama de organizacéo

(1) Dependendo do canal de referéncia ativo
Valores possiveis:

° o
LFr SlrEF |5
AU
FrH
FPI e
-FPLC . ]O
of (1) ENT
(2) 2s ou ESC © ©
esc
Valor do pardmetro mostrado e unidade do o
diagrama s&o fornecidos nos exemplos 2 -9 © Valor - Unidade
9! P ol 5 13|] (2)8HErb.
Codigo ‘ Nome/Descri¢do Faixa de regulagem | Regulagem de fabrica
LFr 1 Valor dareferéncia externa -400 & +400 Hz g

Referéncia da frequéncia visualizada se canal de referéncia ativo é terminal remoto.
1) Canal de Referéncia 1 F ~ | pagina60em L L L ou Referéncia Modo Local F L 0L pagina6liem L [ [.
Este parametro permite modificar a referéncia da frequéncia com o Jog dial.
Visibilidade depende da configuragéo do inversor.

AIu 1 Entrada analégica virtual

() Este parametro permite modificar a referéncia da frequéncia com uma entrada analdgica.

(1) Canal de Referéncia 1 F ~ | pagina 60 em A /L | ou Referéncia Modo Local F L [ [ pagina 61 em
A IU | ou Referéncia manual PID F | /1 pagina72em A /L .

Visibilidade depende da configuragao do inversor.

0a 100 % de HSP

FrH 1 Referéncia de velocidade ‘OHzaHSP ‘

Referéncia de frequéncia real. Este parametro é disponibilizado somente em modo de leitura. Visibilidade
depende da configuragado do inversor.

Al O Terminal
Lcec O Terminal remoto
Ndb O Modbus
AU I O Display integrado com Jog dial
P [J Referéncia PID interna 0a100% ‘
<> Este pardmetro permite modificar a referéncia interna PID com o Jog dial.
) Visibilidade depende da configuragéo do inversor
rPC 1 Valor de referéncia PID ‘0a100% ‘

Este parametro ¢ a referéncia PID expressa como uma %.

(1) Nao é necessario pressionar a tecla ENT para confirmar as modificacdes da referéncia.

Parametro que pode ser modificado durante o funcionamento ou quando parado.
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Modo de monitoragédo MOn

Quando o inversor esta funcionando, o valor apresentado na tela inicial é um parametro de monitoragao. O valor de fabrica é a Frequéncia

de saida - F ~ pagina 38.

Enquanto é apresentado o valor do pardmetro de monitoragao desejado, pressione novamente o Jog dial para mostrar as unidades.

Diagrama de organizacao

(1) Dependendo do canal de referéncia ativo.
Valores possiveis:

LFr

AU

(2) 2 sec ou ESC

080 080 080 080 080

JUUUU O

5

080 060 080

ce

e

Ge

e

ce

Ge

e

)

enr

@

ent

@

Valores dos
apresentados como exemplos.

sdo



Modo de monitoragédo MOn

Caodigo ‘ Nome/Descri¢do Unidade |
LFr (3 Valor de referéncia externa Lz
() Terminal remoto ou modo local configurado. Referéncia Modo Local F L [0 [ pagina 61 configurado para

L [ [ e Atribuicao modo local F L [J pagina 61 diferente de ~ .
Mostra a referéncia de velocidade que chega do terminal remoto. Este valor nao é visualizado em
configuracdo de fabrica.

g P %
AU 1 Entrada virtual analégica i

() Teclado incorporado ativo ou modo local configurado, Referéncia Modo Local F L [J [ pagina 61 ajustada
para A | U | e Atribuicdo modo local F L [ pagina 61 diferente de ~ (1.

Mostra a referéncia de velocidade que chega do Jog dial. Este valor ndo é visualizado na configuragdo de
fabrica.

T
N

10

FrH 1 Referéncia de velocidade

Referéncia da frequéncia real

rFr d Frequéncia de saida

Esta fungao fornece a velocidade estimada do motor. Corresponde & frequéncia estimada do motor (no
eixo do motor). No perfil Standard 5 £ o pagina 55, a Frequéncia de saida ~ F ~ é igual a frequéncia do
estator.

No perfil Desempenho F E ~ F pagina 55, a Frequéncia de saida - F ~ da velocidade do motor € igual a
velocidade do motor estimada.

Gama: -400 a 400 Hz

LLr 4 Corrente do motor

Estimativa da corrente efetiva do motor a partir de medi¢des da corrente de fase com preciséo de 5%.
Durante a injegao CC, a corrente mostrada é o valor maximo da corrente injetada no motor.

rPE 3 Erro PID %

Visualizada somente se a fungao PID estiver configurada (Atribuicao de retorno (feedback)
PID F | F pégina 70 ajustada para ~ [J). Consultar diagrama PID na pagina 69

-PF 1 Retorno PID Lo

Visualizada somente se a fungao PID estiver configurada (Atribuicao de retorno (feedback)
PID F | F pégina 70 ajustada para ~ [J). Consultar diagrama PID na pagina 69

rPC 1 Referéncia PID Lo

Visualizada somente se a fungao PID estiver configurada (Atribuicao de retorno (feedback)
PID F | F pégina 70 ajustada para ~ (7). Consultar diagrama PID na pagina 69

-

ULn 1 Tensa&o principal \4
Tensé&o de linha do ponto de vista do barramento CC, motor funcionando ou parado.
P o
EHr [J Estado térmico do motor *
Mostra o estado térmico do motor. Acima de 118%, o inversor passa para Sobrecarga de motor [J L F
pagina 92.
P q o
kHd [ Estado térmico do inversor "

Mostra o estado térmico do inversor. Acima de 118%, o inversor passa para Sobreaquecimento do
inversor [ H F pégina 92.

op- [ Poténcia de saida Lo

Este parametro mostra a poténcia do motor (no eixo) estimada pelo inversor.

Parametro que pode ser modificado durante funcionamento ou parado.
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Modo de monitoragédo MOn

Cadigo ‘ Nome/Descri¢ao
SEAE (1 Status do produto
Este parametro mostra o estado do inversor e do motor.
rdY O Inversor pronto
rUn O Inversor funcionando, os seis tltimos segmentos a direita do cddigo também indicam o sentido e
velocidade.
ACC O Aceleragéo, os seis Ultimos segmentos a direita do codigo também indicam o sentido e velocidade.
dEc O Desaceleragao, os seis ultimos segmentos a direita do cédigo também indicam o sentido e velocidade.
dlb O Frenagem por injegéo de CC em curso.
cLi O Limite de corrente, os quatro elementos localizados em baixo, & direita do display estao piscando.
nSE O Controle de parada por inércia
Obr O Autoadaptaggo da desaceleragao
CEL O Parada controlada sob perda de fase da alimentagao
EUn O Autorregulagem em progresso
F5SE O Parada rapida
nLP O Falta de energia na rede. Quando a parte de controle esta energizada via conector RJ45 e nao ha energia
na entrada do condutor principal e sem ordem de partida.




Modo de monitoragédo MOn

Codigo

‘ Nome/Descri¢do Unidade

nA I -

Menu de manutencéo
Parametros do menu MAI ndo podem ser selecionados para monitoragao

-

1 Estado das entradas ldgicas LI1 a LI4

Podem ser utilizados para visualizar o estado das entradas légicas LI.
Estado 1 l”“ l”“ "”" ‘r”"

-- e N ]
| I | I I [ |
Estado0 - - - [ tood [Rp——
Lt L2 LI3 L4
Exemplo acima: LI1 e LI3 estdao em 1; LI2 e LI4 estdao em 0.

Los 1

[d Estado da saida l6gica LO1 e do relé R1

Pode ser utilizado para visualizar o estado do LO.
Estado 1 l”‘ roT I”‘ T

-

[ | [ 1

-- F--d == F--4

| |

Estado0 - -4
(gl LO1

4 Visualizagéo dos valores de velocidades maximas [

Mostra os valores de velocidade maxima. Faixa de Velocidade minima L 5 F pagina 44 a Frequéncia
méxima k£ F - pagina 55. Visualizada somente se Atribuigao HSP 2 5 H & ou Designagao HSP 4 5 H 4
pagina 76 estiver configurada.

.

(4 Calibre do inversor

Indica a poténcia nominal do inversor. Parte da referéncia do inversor, consultar pagina 10. Valores
possiveis:

018 = 0,18 kW (0,25 HP)

37 kW (0,50 HP)

055 = 0,55 kW (0,75 HP)

075 =0,75 kW (1 HP)

1,5 kW (2 HP)

U22 = 2,2 kW (3 HP)

U30 = 3 kW (3 HP)

U40 = 4 kW (5 HP)

-

ULCAL

1 Faixa de tenséo do inversor

-

Tensao de alimentagdo do inversor. Parte da referéncia do inversor, consultar pagina 10. Valores
possiveis:

F1=100-120 V entrada monofésica, 200-240 V saida trifasica

M2 = 200-240 V entrada monofasica, 200-240 V saida trifasica

M3 = 200-240 V entrada trifasica, 200-240 V saida trifasica

5Fn

[ NUumero do produto

Este parametro é utilizado para identificar as especificagdes possiveis do produto.
Visualizado somente se 5 F r for diferente de zero.

1 Versao de software de placa 1

Versao de software de aplicagao.
Exemplo: 1105 para 1.1 i.e. 05.
1 (versao, maior). 1 (versao, menor). 05 (i.e., nimero da evolugao)

[d Versao de software de placa 2

Verséo de software do motor.
Exemplo: 1105 para 1.1 i.e. 05.

N

1 (versao, maior). 1 (vers@o, menor). 05 (p. ex., nimero da evolug&o)
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Modo de monitoragédo MOn

Caodigo ‘ Nome/Descrigdo ‘ Unidade ‘
Wi 0= Menu de manutencao (continuagao)
rEH I [d Visualizacdo do tempo de funcionamento 0,01
Tempo total em que o motor permaneceu ligado. Faixa: 0 a 65535 horas. O valor mostrado estéa descrito
na tabela abaixo. Parametros pré-selecionaveis pelos servigos
Horas Display
1 0,01
10 0,10
100 1,00
1000 10,0
10000 100
PEH 1 Visualizacdo do tempo energizado 0,01
Tempo total em que o inversor permaneceu ligado. Faixa: 0 a 65535 horas. O valor mostrado esta
descrito na tabela abaixo. Parametros pré-seleciondveis pelos servigos.
FEH (1 Visualizagdo do tempo do ventilador 0,01
Gama: 0 a 65535 horas. Valor mostrado como esta descrito na tabela acima. Rearme do parametro pelo
cliente
PEE d Tempo de funcionamento do processo 0,01
( ) Gama: 0 a 65535 horas. Valor mostrado como esté descrito na tabela acima. Rearme do parametro pelo
cliente.
coni [d Status de comunicac¢do Modbus ‘ -
rOEd O Modbus sem recepgao, sem transmissao = comunicagao inativa
rOE | O Modbus sem recepgao, sem transmissao
rlED O Modbus recepgao, sem transmissao
rlE | O Modbus recepgao e transmissao
dF 0 Ultima falha detectada 1
Este parametro descreve a Ultima falha detectada.
EP I (d Estado do inversor na 12 falha detectada ‘ -
Este parametro descreve o estado no momento da detecgéo da primeira falha.
bit 0 bit 1 bit 2 bit 3 bit 4
ETA1: ETAS5: ETA6: Ativado modo ETA.15:
Ligado Parada rapida Ligado local Rotagao do motor em sentido
desativado de avango (ou parado)
bit 5 bit 6 bit 7 bit 8 bit 9
ETI.4: Ordem ETL5: ETL7: ETL8: ETIL9:
de partida Inje¢ao de CC Atingido limite Reservado Produto em
presente térmico do aceleragao
motor
bit 10 bit 11 bit 12 bit 13 - 14 bit 15
ETI.10: Produto ETL11: Parada rapida ETI.14=0 + ETI.13=0: ETI15:
em Limitagdo de em curso Inversor controlado por terminalou | Rampa em
desaceleragdo corrente ou teclado local sentido
limitagéo de ETI.14=0+ETI.13=1: reverso
conjugado Inversor controlado por teclado
remoto
ETI.14=1 + ETI.13=0:
Inversor controlado por Modbus
ETIl.14=1 + ETI.13=0 : Reservado

E Parametro pode ser modificado durante funcionamento ou parado.



Modo de monitoragédo MOn

Cédigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Configuracoes
de fabrica
ne - Menu de manutencao (continuacao)
dFe 0 Ultima falha detectada 2 ;
Este parametro descreve a 22 falha detectada
EPZ 1 Estado do inversor na 22 falha detectada )
Este parametro descreve o estado no momento da detecgdo da 22 falha. Consultar £ 7 /.
dF 3 0 Ultima falha detectada 3 ;
Este parametro descreve a 3 falha detectada
EP3 1 Estado do inversor na 3?2 falha detectada )
Este parametro descreve o estado no momento da deteccdo da 32 falha. Consultar £ 7 /
dF 4 0 Ultima falha detectada 4 ;
Este parametro descreve a 42 falha detectada
EPY 1 Estado do inversor na 42 falha detectada )
Este parametro descreve o estado no momento da deteccao da 42 falha. Consultar £ 7 |
tod 4 Senha IHM 229999 OFF
Valor possivel do estado:
OFF Codigo desativado
On Cédigo ativado

Faixa de 2 a 9999
Se vocé perdeu o seu cédigo, entre em contato com a Schneider Electric.

Este parametro é utilizado para acesso restrito ao Inversor.
Para travar o inversor va para o parametro Senha IHM [ [J J e entre com o cédigo.

Quando ativado, o estado do cédigo muda para [ r:

A protegao permite acesso somente a r £ F (consultar pagina 36) e modos /7 ~ (consultar pagina 37),
exceto quando estiver utilizando SoMove. Retorno as configuragoes de fabrica ou acesso asecao F L/ L L
esta desativado.

E possivel fazer o download da configuragao para SoMove.

Upload da configuracdo para SoMove esta desativado.

Para destravar o inversor va para o parametro [ [J d entre com o cédigo vdlido, entdo pressione ENT.
Remocao da prote¢ao do cédigo é possivel e realizada entrando com [ F F utilizando o Jog dial, e
pressionando ENT.
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Modo de configuragdo ConF

O modo de configuragao inclui 3 partes:

1. MyMenu inclui 11 parametros configurados de fabrica (9 deles visiveis ). Até 25 parametros estao disponiveis para customizagao pelo
usudrio utilizando o software SoMove.

2. Configuragao do parametro store/recall: essas duas fungdes séo utilizadas para armazenar e recuperar configuragdes do cliente.

FULL: Este menu forece acesso a todos os outros parametros. Estéo incluidos 6 submenus:
- Macroconfiguragao £ F [, - pagina 46

- Menu de entrada/saida /.0 - péagina 47

- Menu de controle do motor & ~ [ - pagina 55

- Menu de comando [ £ L - pagina 60

- Menu de fungéo F L/ - pégina 62

- Menu de gestéo de falhas F L £ - pagina 77

- Menu de comunicagéo [ [ /7 - pagina 83.

L

Diagrama de organizacéo
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Os valores dos para 0s sao ite
(1) Depende se o canal de referéncia  (2) 2 segundos ou (3) mais 14 outros parametros seleciondveis (na lista FULL) utilizando

esta ativo. ESC. 0 SoMove.
Valores possiveis: L F~ ou A L |
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Modo de configuragdo MyMenu

Codigo ‘ Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Configuracdes de fabrica
LFr [J Valor da referéncia externa -400Hza400Hz |-
C) Este parametro permite modificar a frequéncia de referéncia com o Jog dial.
Terminal remoto ou modo local configurado. Referéncia Modo Local F L [ L pagina 61 ajustadaa L [ [ e
Atribuicao modo local F L [ pagina 61 diferente para ~ . Visibilidade depende das configuragdes do
inversor.
AU 1 Entrada virtual analégica 0% a 100% o
C) Estes parametros permitem modificar a referéncia de frequéncia quando
* Referéncia Modo Local F L [ [ péagina 61 ajustada para A /L |
* e Atribuicao modo local F L [J pagina 61 é diferente para  [J.
Visualizada se o canal de referéncia ativo for o display integrado (Canal de Referéncia 1 F - / ajustado a
AU ).
bFr [d Frequéncia standard do motor 50 Hz
Configurado por terminal remoto ou modo local (FLOC = LCC) (n&o visualizado na configuragao de fabrica).
50 0O 50 Hz
o 0O 60 Hz
Ajustado a 50 Hz ou 60 Hz, obtidas da placa de classificagédo do motor. Alteragéo do & F - ajusta
parametros anteriores:
FrS, FEdeHS5F:50Hzou60Hz
1 £ H é ajustado para ~ [ ~
~ [~ de acordo com o calibre do inversor
~ P~ Watt ou HP
~ 5 F de acordo com o calibre do inversor
E Fr 60Hzou72Hz
Fri [ Canal de Referéncia 1 ‘AH
Este parametro permite a sele¢do da fonte de referéncia.
Al O Terminal (entrada analégica)
Lcc O Terminal remoto
ndb O Modbus
AUt O Display integrado com Jog dial
ACC [ Aceleracédo 0,0529999s ‘3,05
C) Tempo de aceleragao entre 0 Hz e a Frequéncia nominal do motor F ~ 5 pagina 55.
Certifique-se de que este valor seja compativel com a inércia da carga acionada.
dELC 1 Desaceleragdo 0,0sa999,9s 30s
C) Tempo para desacelerar de Frequéncia nominal do motor F ~ 5 pagina 55 a 0 Hz.
Certifique-se de que este valor é compativel com a inércia da carga acionada.
Lsp [d Velocidade minima 0HzaHSP 0Hz
C) Frequéncia do motor na referéncia minima
Se H5F,H5F2,H5F 3 e HS5FP Y jaestao ajustados, entdo L 5 P esta limitado ao menor desses
valores.
HS5P 1 Velocidade méxima LSP para tFr (Hz) 50 ou 60 Hz )
c) De acordo com BFr, max TFr
Frequéncia do motor na referéncia maxima.
Verifique se este ajuste é apropriado para o motor e a aplicagao. Os valoresde H5F, H5FJ, H5F J e
H 5 F 4 séo independentes, mas o valor H 5 F esté ligado aos valores de Velocidade minima L 5 F e
Frequéncia maxima £ F ~ pagina 55 de acordo com as seguintes regras:
* H5Fxestalimtadoal 5FekFr (L5FSHSPXSEF ).
* Se L F ~ diminuir abaixo do valor da corrente HSPx, entdo HSPx diminui até novo valor £ F ~.
* Umavezque H5FP, H5FJ, H5F 3 e H5F Y sao ajustados, L 5 P esta limitado a seu menor valor.

Parametro pode ser modificado durante funcionamento ou parado.
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Modo de configuragdo MyMenu

Codigo ‘ Nome/Descrigdo Faixa de ajustes Configuragdes de fabrica

nPr 1 Poténcia Nominal do Motor mgx ;52a De acordo com o calibre do inversor
Visualizada somente se Escolha de parametro do motor /7 F [ pagina 58 for ajustadapara » F ~.Se rn F
esta disponivel, [ o 5 desaparece.
Poténcia nominal do motor da placa de identificagéo. Motores podem variar desde cinco classificagdes
menores até duas classificagdes maiores do que o calibre do inversor. O desempenho é otimizado quando
existe no maximo um grau de diferenga no calibre.
Se Frequéncia standard do motor & F ~ pagina 44 for ajustada para 50 Hz, a unidade da Poténcia nominal
do motor ~ F ~ serd kW, caso contrario sera HP.

5CS [J Armazenar ajuste de parametro do cliente no
Esta fungao cria um backup da configuragao atual:

n0O O Funcao inativa.
S5kr | O Salva a configuragao atual na meméria do inversor. 5 [ 5 comuta automaticamente para ~ [J assim que

for salva.

Quando o inversor sai de fabrica a configuragéo atual e a configuragéo backup sao inicializadas com a
configuragao de fabrica.

J Ajuste dos parametros do cliente de fabrica/

0
Chamada de configuracéo "

Esta fungao permite restaurar uma fungao.

O Funcéo inativa.
F [ 5 muda automaticamente para ~ [ assim que uma das agoes for realizada.

O A configuracéo atual torna-se idéntica a configuragéo backup previamente salvapor 5L 5. F [ 5 muda
automaticamente para - [J assim que esta acao for realizada. ~ £ L | pode ser visualizado somente se

o backup for executado. Se este valor aparecer, /~ / | ndo é visualizado.

O A configuragao atual torna-se idéntica a configuragdo de fabrica. Se este valor aparecer, /~ | |/ ndo é
visualizado.

O A configuragao atual torna-se idéntica a configuragao de backup definida previamente pelo software
SoMove. Se este valor aparecer, Inie - £ [ | ndo sao visualizados.

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INESPERADO AO PRODUTO
Verifique se a modificagdo da configuracdo atual € compativel com o diagrama de fiacdo utilizado.

A ndo observancia destas instrugdes pode causar a morte ou ferimentos graves.

Para alterar a atribuigéo deste parametro pressione “ENT” durante 2 s.

Como realizar o controle local do inversor

Nas configuragdes de fabrica "RUN", "STOP" e o Jog dial estao inativos. Para realizar o controle local do inversor:
Ajuste o Canal de Referéncia 1 F ~ | pégina 44 para A /L | (display integrado com Jog dial).

Informacé&o de atribuig&o LI

Com o ATV12 é possivel utilizar a fungao multiatribuicdo (ex.: AL & e - ~ 5 no mesmo LI).

E possivel também em algumas fungdes atribuir LIH (alto) ou LIl (baixo), o que significa que a fungao atribuida sera ativada para nivel alto

(LIH) ou nivel baixo (LIl) do LI.



Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descrigéo Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
CFC [ Macroconfiguragé@o Sts
FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO EQUIPAMENTO
Verifique se a macroconfiguragao selecionada é compativel com o diagrama de fiagao utilizado.
A ndo observancia destas instruges pode causar a morte ou ferimentos graves
A macroconfiguragao fornece um atalho para configurar um conjunto de parametros adequados a um
campo especifico de aplicagdo.
~ 3 macroconfiguragdes estao disponiveis:
SES O Start/stop. Atribuida somente para avango
Fid O Regulagem PID. Fung&o PID ativada, Al1 dedicada para feedback e AlV1 para referéncia.
5Pd

O Velocidade. Alocar LI para velocidade pré-selecionada (mesma alocagéo do ATV11) a qual fornece um
meio de acelerar a configuragao de fungdes para campos de aplicagao especificos.

A selegao de macroconfiguragéo atribui os parametros a esta macroconfiguragao.
Cada macroconfiguragao pode ainda ser modificada em outros menus.

Entrada / saida ou parametro Start / Stop Regulagem PID ‘ Velocidade

All Ref. canal 1 PID feedback l No

AlV1 No Canal de referéncia 1

AO1 No

LO1 No

R1 Falha do inversor ndo detectada

L1h (2 fios) Avanco

L2h (2 fios) No Reverso

L3h (2 fios) No Auto/Manual |2 Velocidades pré-
selecionadas

L4h (2 fios) No 4 ve\acit_jades pré-
selecionadas

L1h (3 fios) Parada

L2h (3 fios) Avanco

L3h (3 fios) No Reverso

L4h (3 fios) No Auto/ Manual |2 Velocidades pré-
selecionadas

F ~ | (Canal de referéncia 1) AUl AU I

Lt £ (Tipo de comando do motor) PUNP

~ I'n (Inibigao de reverso) YES

A 1 1E (Tipo Alft) Ao

L FL I (Perda4-20 mA) YES

5 P 2 (Velocidade pré-selecionada 2) g, o

5 F 3 (Velocidade pré-selecionada 3) 25, 0

5 P 4 (Velocidade pré-selecionada 4) so, 0

MP L (Escolha do pardmetro do motor) cos
A d L (Injecdo CC automatica) YES YES YES
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Para alterar a atribuicao deste parametro pressione “ENT” durante 2 s.




Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Cadigo Nome/Descrigéo Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
- Menu Entrada e Saida
ECC 1 Tipo de controle 2C
2r O Controle a 2 fios (consultar pagina 50)

O estado aberto ou fechado da entrada controla a partida ou parada.
Exemplo de fiagdo de “Source™

i
|2 w1k | LI1: avango
I

LIx: reverso

O Controle a 3 fios (consultar pagina 50)
Pulso de "avango" ou "reverso" é suficiente para comandar a partida, um pulso de "stop" é suficiente para
comandar a parada
Exemplo de fiagdo de “Source™

J LI1: parada
LI2: avango
LIx: reverso

A PERIGO

FUNCIONAMENTO INESPERADO DO PRODUTO

As seguintes fungbes serdo retornadas as configuragées de fabrica: Controle tipo a 2-fios £ [ £ pagina 50 bem
como todas as fungdes que atribuem entradas Idgicas.

A macroconfiguragao selecionada também a rearmara se for customizada (perda das personalizagdes).
Verifique se esta alteragao é compativel com o diagrama de fiagao utilizado.

A néo observancia destas instru¢des pode causar a morte ou ferimentos graves.

Para alterar a atribuicdo deste parametro pressione “ENT” durante 2 s.



Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Diagramas de controle a 2 fios (consultar a pagina 50)

Inversor energizado e pronto

2 Fios com detecgao de transitério

Velocidade

Avango 1

Reverso (1)

u
Avango

L
Reverso (1)

2 Fio

Velocidade
Avango ;|

Reverso (1)

(1) Reverso nao é atribuido de fébrica. Consulte Sentido reverso - ~ 5 pégina 64.

Inversor pronto
para partida

A

a0 de transitério

[\
\

2 Fios sem deteccao de transitério

Velocidade

Avango

Reverso j_

Prioridade de avango de
detecgéo de transitério

Avango e reverso executados ao mesmo tempo fornecem partida no sentido de avango.
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Diagrama de controle a 3 fios (consultar a pagina 50)

4 s
N

F: frequéncia do motor
Referéncia

LI Partida habilitada

LI Avango

Ar| ﬂ 4
AII Aﬁ

T Inversor pronto para responder aos comandos

LI Reverso
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descrigéo Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
Io- Menu Entrada/Saida (continuag&o)
ECE 4 Comando do tipo a 2 fios tm
FUNCIONAMENTO INESPERADO DO PRODUTO
Verifique se a modificagéo do comando tipo a 2 fios é compativel com o diagrama de fiagéo utilizado.
A ndo observancia destas instrucdes pode causar a morte ou ferimentos graves.
Parametro de comando tipo a 2 fios pode ser acessado somente se Tipo de comando E [ [ pégina 47
estiverem 7 [.
LEL O Nivel: Estado 0 ou 1 é considerado para partida e parada.
Ern O Transigéo: é necessario que ocorra uma mudanca de estado (transi¢ao ou limite) para iniciar a operagéo
para evitar uma partida intempestiva ap6s uma interrupgao na alimentagéo.
FFO O Prioridade FW: Estado 0 ou 1 é considerado para partida ou parada, mas a entrada “avango” tem
prioridade em relagdo a entrada “reverso”.
nPL [ Tipos de entradas l6gicas POS
POS O Positiva: as entradas estdo ativas (estado 1) em tensdes iguais ou maiores do que 11 V (por exemplo,
borne +24 V). Estao inativas (estado 0) quando o inversor estd desconectado ou em tensdes menores
doque5V.
nEG O Negativa: as entradas estéo ativas (estado 1) em tensdes menores do que 10 V (por exemplo, borne

COM). Estao inativas (estado 0) em tensdes iguais ou maiores do que 16 V ou quando o inversor esta
desconectado.

Consulte os diagramas de conexdo de comando, pagina 24.
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Cadigo Nome/Descrigéo Faixa de ajustes | Regulagem de
fabrica
= Menu de Entrada/Saida (continuagao)
A Menu de configuracéo All
At [N | T|po All 5U
Esta func¢ao faz interface de um sinal de entrada analdgica para um valor interno do inversor.
5U O Tensao: 0-5 Vce
ou O Tens&o: 0-10 Vce
oA O Corrente: x-y mA. Faixa determinada pelas configurages abaixo de Parametro de escalonamento de
corrente Al1 de 0% L ~ L | e Parametro de escalonamento de corrente Al1 de 100% L ~ H /, consultar
pagina 51.
CrL ! a
, 1 Parametro de escalonamento de corrente Al |, AR
de 0%
Visualizado somente se Tipo Al1 A [ | £ for ajustado para 0 A
CrHd 1 Parametro de escalonamento de corrente Al1 | |
a20mA 20 mA
de 100%
Visualizado somente se Tipo Al1 A | | £ for ajustado para 00 A
ro- Menu Entrada/Saida (continuagéo)
- 0 Atribuicdes R1 FLt
nl O Nao atribuida
FLE O Inversor sem falha
rln O Inversor em operacao
FER O Nivel de frequéncia atingido
FLA O Velocidade maxima atingida
CER O Nivel de corrente atingido
5rA O Referéncia de frequéncia atingida
ESA O Estado térmico do motor atingido
uULA O Alarme de subcarga
oLA O Alarme de sobrecarga
AP | O AI1 Al. 4-20 - Visualizado somente se A | | £ for ajustado para [ A (consultar acima)




Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descrigdo Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
= Menu de Entrada/Saida (continuagao)
b= Menu de configuragédo LO1 (LO1-)
Lot d Atribuicéo LO1 no
Permite adaptar a saida légica as necessidades da aplicagdo
Mesmos valores do que - /. Consultar pagina anterior.
Lois [d Status LO1 (nivel ativo de saida) POS
POS O Positivo: nivel alto de ativagdo
nEG O Negativo: nivel baixo de ativagéo
ro- Menu de Entrada/Saida (continuag&o)
oL
a F_eetarfio de tempo de Sobrecarga de DadiDe o
Aplicacao
Esta fungao pode ser utilizada para parar o motor no caso de uma sobrecarga de aplicagao. Nao é uma
sobrecarga térmica de motor ou inversor. Se a corrente do motor exceder o Limite de Sobrecarga de
Aplicacao L 0L, um Retardo de tempo de Sobrecarga de Aplicacao £ [J L é ativado. No momento em
que esse retardo de tempo £ [ L comega a ser contado, se a corrente ainda estiver maior do que o limite
de sobrecarga L [ [ -10%, o inversor para de funcionar e o display mostra Sobrecarga de Processo
oLc.
Detecgdo de sobrecarga estd ativa quando o sistema esta em regime permanente (atingida a referéncia
de velocidade).
O valor 0 desabilitara a detecg@o de sobrecarga de aplicagéo.
Corrente do motor Parada do inversor apés
falha detectada 7 L [
Lor (histerese)
LOC-10% I —
|
|
<kOL | LoL
t
Loc d Limite de Sobrecarga de Aplicacao 702 150% de nCr | 90% de nCr
<) Visualizado somente se Retardo de tempo de sobrecarga de aplicagao £ L acima nao estd em 0.
Este parametro é utilizado para detectar “sobrecarga de aplicagao”. L [ [ pode ser ajustado entre 70 e
150% da corrente nominal do inversor. Nao é uma sobrecarga térmica do motor ou inversor.
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Parametro pode ser modificado durante funcionamento ou parado.



Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descrigdo Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
IRD Menu de Entrada/Saida (continuagao)
uLe [J Retardo de tempo de subcarga de aplicagéo‘ﬂaml)s ’08

UL £ pode ser ajustado entre 0 e 100 s.
Se a corrente do motor estiver abaixo do limite de subcarga L L/ L por um periodo maior do que o retardo
de tempo ajustavel L/ L £, oinversor ird parar e o display mostrara L L F (Falha de subcarga de processo)

pagina 93.
Corrente do motor Parada do inversor em
’ falha detectada L/ L F
LUL +10% (histerese) \
LuL

<ULE UL E

t

Detecg¢ao de subcarga esta ativa somente quando o sistema esta em regime permanente (Velocidade de
referéncia alcangada).
Um valor 0 desabilitara a deteccdo de sub carga de aplicagao.

Lut IJ Limite de subcarga de aplicag&o 202100% denCr | 60%

<) Visualizado somente se Retardo de tempo de subcarga de aplicagao L/ L £ for ajustado para (. Este
parametro é utilizado para detectar uma condicdo de sub carga de aplicagao no motor. Limite de subcarga
de aplicacdo L L/ L pode ser ajustado entre 20 e 100% da corrente nominal do inversor

FEd 1 Nivel de frequéncia do motor kool g‘;‘;‘;s&:iomo
() calibre do inversor|

Visualizado somente se Atribuicées R1 ~ / pagina 51 ou uma Atribuicdo LO1 L [J | pagina 52 for
ajustadaem F £ A.

Inv

Ced 1 Nivel de corrente de motor ‘ 0at5in(1)

C) Visualizado somente se Atribuicées R1 ~ / pagina 51 ou uma Atribuicdo LO1 L [J | pagina 52 for
ajustadaem [ £ A.

0a118% de tHr ’100%

Ekd J Nivel do estado térmico do motor

() Visualizado somente se Atribuicées R1 ~ [ pagina 51 for ajustada em £ 5 A
Limite de disparo do alarme térmico do motor (saida légica ou relé)

(1)In = corrente nominal do inversor

Parametro pode ser modificado durante funcionamento ou quando parado.




Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
= Menu de Entrada/Saida (continuagao)
Ao Menu de configuracdo AO1
RO 4 Atribuicdo AO1 no
Este parametro ¢é utilizado para ajustar o valor de uma saida analégica.
nl O Nao atribuida
orr O Corrente do motor
OF r O Frequéncia de saida
arFP O Saida em rampa
orPs O Referéncia PID - Visualizada somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID F /F pagina 70 ndo
estiver ajustada em ~ [J
OPF O Retorno PID - Visualizada somente se Atribuicdo de retorno (feedback) PID 7 | F p&gina 70 ndo estiver
ajustada em ~ [0
OFPE O Erro PID - Visualizada somente se Atribuicdo de retorno (feedback) PID 7 /F pagina 70 n&o estiver
OoFr ajustada em ~ [0
EHr O Poténcia de saida
EHd O Estado térmico do motor
O Estado térmico do inversor
A0 Ik 0 Tipo AO1 0A
Este parametro fornece a interface entre o valor interno do inversor e um sinal de saida analégica.
oy O Tensao: 0-10 Vec
oR O Corrente: 0-20 mA
4A O Corrente: 4-20 mA
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Cadigo ‘ Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes ‘ Regulagem de fabrica | c
A = Menu de controle do motor

bFr [d Frequéncia standard do motor 50 Hz
Consultar pagina 44.

APr 1 Poténcia nominal do motor NCV-5a _De acordo com o calibre do

NCV +2 inversor

Consultar a pagina 45.

Las [ Cos phi nominal do motor 05a1 De acordo com o calibre do
Visualizada somente se Escolha de parametro do motor /17 [ pdagina 58 for ajustadaem [ o 5.
Se Cos phi nominal do motor [ = 5 estiver disponivel Poténcia nominal do motor ~ - desaparece.
Fator de poténcia de placa do motor (pf).
Nota: Nao confundir com "Fator de Servigo" do motor. Ajustando £ = 5 em ou muito préximo de 1 pode
resultar em funcionamento insatisfatério do motor. Se o fator de poténcia do motor ndo estiver indicado na
placa, deixar este parametro ajustado no valor de fabrica (aproximadamente 0,80).

Uns 1 Tens&o nominal do motor 1002480V 230V
Tensao nominal do motor fornecida na placa. Se a tenséo da rede for menor do que a tensao nominal do
motor, a Tensdo nominal do motor L/ » 5 deve ser ajustada ao valor da tensao da rede aplicada aos bornes
do inversor.

wIE = [ Corrente nominal do motor 025Ina1,5In(1) izs:;grrdo com o calibre do
Corrente nominal do motor fornecida na placa. Corrente nominal do motor ~ [ ~ modifica Corrente térmica
do motor /£ H pagina 80.

Frs 4 Frequéncia nominal do motor ‘10a400 Hz ‘50 Hz
Frequéncia nominal do motor fornecida na placa.
O ajuste de fabrica é 50 Hz, ou pré-selecionado em 60 Hz se Frequéncia standard do motor & F ~ pagina
44 estiver em 60 Hz.

n5P 1 Velocidade nominal do motor ‘ 0224000 fpm | D acordo com o caliore do
Velocidade nominal do motor fornecida na placa.

EFr- d Frequéncia maxima ‘10a400 Hz 60 Hz
Frequéncia méaxima t F ~ fornece a velocidade limite para Velocidade maxima H 5 F pégina 76.
O ajuste de fabrica é 60 Hz, ou pré-selecionado em 72 Hz se Frequéncia standard do motor & F ~ péagina
55 for ajustado para 60 Hz.

CEE [ Tipo de controle do motor Std
Permite a selecdo do tipo de comando do motor adequado para a aplicagdo e o desempenho exigidos.

FErF O Performance: SVCU; Controle vetorial sem realimentagao com circuito de velocidade interno baseado em
célculo de retorno de tensdo. Para aplicagdes que exigem desempenho elevado durante a partida ou
funcionamento.
Skd 0O Standard: 2 pontos U/F (Volts/Hz) sem circuito de velocidade interno
Para aplicagdes simples que ndo necessitam de alto desempenho. Perfil de comando de motor simples
mantendo uma razo constante de Tens&o/Frequéncia, com possivel ajuste da base da curva.
Este perfil geralmente ¢ utilizado para motores ligados em paralelo. Algumas aplicagdes especificas com
motores ligados em paralelo e niveis altos de desempenho podem exigir F £ - F.
PUnFP O Bombas: U%F; dedicado a aplicagdes de torque varidvel de bombas e ventiladores que ndo necessitam de

torque elevado na partida.

(1)In = corrente nominal do inversor

drl -
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Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Ccodigo ‘ Nome/Descri¢cdo ‘ Faixa de ajustes ‘ Regulagem de fabrica I
A = Menu de controle do motor (continuagao)
UF -

QO

d Compensagcéo RI (Perfil U/F) ‘25a200% 100%

Utilizado para otimizar o conjugado em velocidade muito baixa ou para adaptagéo a casos especiais (por
exemplo, para motores ligados em paralelo, diminuir Compensacao RI (Perfil U/F) L/ F ~). Se o
conjugado em baixa velocidade for insuficiente, aumentar Compensacéo Rl (Perfil U/F) L/ F ~ . Um valor
muito alto pode bloquear o motor ou provocar uma alteragao para modo de limitagdo de corrente.

S5LF

QO

1 Compensacéo de escorregamento 0a150% 100%

Visualizado somente se Tipo de controle do motor [ £ £ pagina 55 néo for ajustado F L/ /1

Utilizado para ajustar a compensagao de escorregamento em torno do valor estabelecido pelo
escorregamento nominal do motor, ou para adaptar a casos especiais (exemplo, para motores ligados
em paralelo, diminuir Compensagao de escorregamento 5 L F).

Se o valor de compensacéo de escorregamento ajustado for menor do que o valor real, o motor ndo
funcionara em velocidade nominal em regime permanente, mas em uma velocidade menor do que a
referéncia.

Se o valor de compensacéo de escorregamento ajustado for maior do que o valor real, a velocidade do
motor serd instavel.

SERA

QO

[ Estabilidade da malha de frequéncia 02 100% 20%

O parametro 5 £ A pode ser utilizado para reduzir ultrapassagens e oscilagdes ao final da aceleracao.
Depois de um periodo de aceleracao e desaceleragao, 5 £ A adapta o retorno a um regime permanente
a dindmica da maquina;

Um valor muito alto causa um tempo de resposta prolongado.

Um valor muito baixo causa um excesso de velocidade ou mesmo instabilidade.

5kt A baixo 5Lk A correto 5LA alto

Neste caso aumentar 5 L A Neste caso reduzir 5 £ A
He He He

r ) s

2 EY Y

2 2 2

10 10 10

o 0 o

10 10 10

01 02z 03 04 051 G 01 02 03 04 051 01 02 03 04 051

Visualizado somente se Tipo de controle do motor [ £ £ pégina 55 for ajustado para F E r~ F.

J Ganho da malha de frequéncia 02 100% 20%

O parametro F L [ ajusta a inclinagdo da rampa de aceleragao de acordo com a inércia da méaquina que
esta sendo acionada.

Um valor muito alto causa ultray M OU Mesmo ir ilidade.

Um valor muito baixo causa um tempo de resposta muito longo.

F LG baixo FLLD correto FLG alto
Neste caso aumentar F L [ Neste caso reduzir F L G
Hz He He
50 50 50 -~
W w w
30 Y )
20 2 2
10 10 10
0 0 0
10 10 10
G o1 02 03 04 051 01 02z 03 04 051 01 o0z 03 04 051

Visualizado somente se Tipo de controle do motor [ £ £ pagina 55 estiverem F £ - F.
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Parametro que pode ser alterado em funcionamento ou quando parado.



Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢cdo Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
IrE= Menu de controle do motor (continuagao)

PFL I Perfil de fluxo ‘06100% 20%

(> Define a corrente de magnetizagéo em frequéncia zero, como uma % da corrente nominal de
magnetizagao.
Ajuste do perfil PUMP.
100%
FFL

Frequéncia

Visualizada somente se Tipo de controle do motor [ £ Lt pagina 55 estiver em F L/ [1F

EFEF

QO

[ Frequéncia de chaveamento 2a16kHz 4 kHz

Ajuste da frequéncia de chaveamento.
Em caso de sobreaquecimento o inversor diminui automaticamente a frequéncia de chaveamento.
E restaurada a seu valor original quando a temperatura retorna ao normal.

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR
Nos calibres ATV12eeeeM2, se os filtros estiverem desconectados, a frequéncia de chaveamento do inversor nao
deve exceder 4 kHz.

A ndo observancia destas instrugdes pode causar danos ao equipamento.

SFE d Tipo de frequéncia de chaveamento HF1
A frequéncia de chaveamento do motor seréa sempre modificada (reduzida) se a temperatura interna do
inversor estiver muito alta.
HF | O HF1: Otimizagao do aquecimento.
Permite ao sistema adaptar a frequéncia de chaveamento de acordo com a frequéncia do motor.
HF 2 O HF2: Otimizag&o do ruido do motor (para frequéncias de chaveamento altas).
Permite que o sistema mantenha uma frequéncia de chaveamento escolhida constante (SFr) qualquer
que seja a frequéncia do motor (rFr).
Em caso de sobreaquecimento, o inversor diminuird automaticamente a frequéncia de chaveamento.
A frequéncia retorna a seu valor original quando a temperatura retorna ao normal.
nrd IJ Reducéo do ruido do motor no
Ruido audivel. Dependendo do ambiente, pode ser possivel ajustar o ruido do motor. Modulagao
randémica da frequéncia randémica evita ruidos de ressonancia possiveis que podem se manifestar em
frequéncia fixa.
n 0 O Nao atribuida
HES O Atribuida

III Parametro que pode ser alterado em funcionamento ou quando parado.

drl -



drl -

Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢cdo Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
IrE= Menu de controle do motor (continuagao)
EUn [ Autorregulagem no
PERIGO DE CHOQUE ELETRICO OU ARCO VOLTAICO
* Durante autorregulagem, o motor funciona em corrente nominal.
* Na&o fazer manuteng&o no motor durante autorregulagem.
A n&o observancia destas instru¢des pode causar a morte ou ferimentos graves.
PERDA DO COMANDO
Os seguintes parametros descritos na pagina 55, devem ser configurados corretamente antes de iniciar
autorregulagem: Un 5, Fr 5, nLr,n5FenFProulos.
Se um ou mais desses parametros for modificado depois que for realizada a autorregulagem, £ L/ ~ retornard a
~ [0 e o procedimento devera ser repetido.
A néo observancia destas instrugées pode causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.
nlO O Né&o: Quando parametros de fabrica para motores standard
HEE O Sim: Inicia a autorregulagem
dOnE O Done: Autorregulagem realizada
Atencéo:
* Autorregulagem deve ser realizada com o motor conectado e frio.
* Parametro Poténcia Nominal do Motor ~ 7 ~ pagina 45 e Corrente nominal do motor ~ [ ~ pégina 55
devem ser consistentes.
* Autorregulagem é realizada somente se o comando de parada nao for ativado. Se uma fungéo de parada
por inércia ou parada rapida for atribuida a uma entrada Iégica, esta entrada deve ser ajustada em 1
(ativa em 0).
* Autorregulagem tem prioridade sobre qualquer comando de partida ou pré-magnetizacao, que tera
efeito apés a sequéncia de autorregulagem.
* Autorregulagem pode durar 1 ou 2 segundos. N&o interrompa, aguarde o display mudar para o [0~ E
ounl.
(&~ Nota: Durante a autorregulagem o motor funciona em corrente nominal.
nec 1 Escolha de parametro do motor nPr
Este parametro permite escolher qual parametro do motor devera ser configurado (= P~ ou [ o 5).
nPr O Poténcia Nominal do Motor ~ F ~ pagina 45
£os O Cos phi nominal do motor [ = 5 pagina 55
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Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Menu de comando
Diagrama do canal de comando

FLO
PSE

FLOC

nO —|
Al1
Lcc
AIV1

-

!
Prioridade da tecla de
parada

\
SIM
SEP I
Fr i
Pax
J0G
AT i no
Lce i —4"9
Mdb {1 U 5Hz
AV ! i
JOGOrF IF
5Px FIF
nO
SP1 L—- *
Reg. de PID 77”
SPx

Velocidade pré-selecionada

AlV1

ACC AC2

/\

DEC DE2




Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

EEL = Codigo Nome/Descrigéo Faixa de ajustes Regulagem de
1 fabrica
it = Menu de comando
Fel IJ Canal de Referéncia 1 ‘AH
Al O Terminal (entrada analdgica)
Lcc O Terminal remoto
db O Modbus
AU O Display integrado com Jog dial
Este parametro ja estd incluido na secao “my menu”, pagina 44.
LFr 1 Valor externo de referéncia ‘ 400 Hz 2 400 Hz ‘ .
(> Este parametro ja estd incluido na secao “my menu”, pagina 44.
AU [ Entrada analégica virtual Ceeelioee
() Este parametro ja estd incluido na se¢éo “my menu”, pagina 44.
rln 1 Inibicdo sentido reverso e}

Inibicdo do movimento no sentido reverso. Nao se aplica as solicitagdes de sentido enviadas por
entradas légicas.

- Solicitagdes de sentido reverso enviadas por entradas légicas sdo consideradas.

- Solicitagdes de sentido reverso enviadas pelo terminal ndo sdo consideradas.

- Solicitagdes de sentido reverso enviadas pela rede ndo sao consideradas.

- Qualquer referéncia de velocidade reversa originada no PID, etc., é interpretada como referéncia zero

(0 Hz).
nl0 O Nao
9ES O Sim
P5E Id Prioridade da tecla de parada YES
Este parametro pode habilitar ou desabilitar o botao de parada localizado no inversor e terminal remoto.
z 2s Desabilitar o botao de parada torna-se efetivo se o canal de comando ativo é diferente daquele do teclado

do inversor ou do terminal remoto.

| A AVISO

PERDA DE COMANDO
Nao selecione "~ [I" a nao ser que existam métodos de parada.

A ndo observancia destas instrugdes pode causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

nlO O Néo: Stop inativo
YES O Sim: Stop ativo
Caso esta fungéo seja ajustadaem 4 £ 5 recomenda-se utilizar as teclas “run” e “stop” da tampa da porta
da frente ou da tampa do terminal remoto opcional.

CHCF IJ Configuracgéo de canal SIM

Configuragéo de canal [ H L F permite a selegéo de:
- Modo néo separado, (comando e referéncia provém do mesmo canal)
- Modo separado (comando e referéncia provém de canais diferentes)

5N O Modo néo separado
SEP O Modo separado

Para alterar a atribuigdo deste parametro pressione a tecla “ENT” durante 2 s.

Parametro que pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
it = Menu de comando (continuagéo)
cd i Id Canal de Comando 1 ’!Er
Este parametro permite a sele¢éo do canal de comando
EEr O Terminais (entradas digitais)
Loc O Local
Lcc O Terminal remoto
ndb O Modbus
Este parametro esta disponivel se a Configuragao de canal [ H [ F pagina 60 é regulado para Separado.
FLO 1 Atribuigdo modo local nO
n0 O Fungéo inativa
L IH O L1h a L4h: Modo local est4 ativo quando a entrada esta no estado 1.
LHYH
FLoc IJ Referéncia Modo Local no
Visualizada somente se Atribuicao modo local F L [ ndo esta regulada em r .
nl O Nao atribuida
Al O Terminal (entrada analdgica)
Lcc O Terminal remoto
AU O Display integrado com Jog dial

CEL



Fun-

Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Codigo

Nome/Descrigdo

‘ Faixa de ajustes Regulagem de

fabrica
Fln- Menu de funcéo
P = Menu de rampa
ACC 0 Aceleragéo Bpeatke ‘3,0 s
<) Tempo de aceleragéo entre 0 Hz e a Frequéncia nominal do motor F ~ 5 pagina 55.
Certifique-se de que este valor seja compativel com a inércia da carga.
dEC 0 Desaceleragéo WeakLle ‘3,0s
<) Tempo de desaceleragdo desde a Frequéncia nominal do motor F ~ 5 pagina 55 até 0 Hz
Certifique-se de que este valor seja compativel com a inércia da carga a ser parada.
rPE Id Atribuicdo de formato de rampa Lin
Lin O Linear
[ O Rampaem S
u O Rampaem U
f(Hz) f(Hz)
( ) Frs Frs §
O coeficiente de arredondamento é fixo,
t1 = 0,6 tempo de rampa (linear)
Formato S t2 = 0,4 tempo de rampa (arredondado)
0 0 t3 = 1,4 de tempo de rampa
o] u |e e u [of ¢
‘ B 3 3 ' ]
f(Hz) f(Hz)
Frs Frs
O coeficiente de arredondamento é fixo,
Formato U t1 = 0,5 tempo de rampa (linear)
t2 = tempo de rampa (arredondado)
0 fal o 0 P — 1 t3=15de tempo de rampa
‘ 3 ]
rFs 1 Comutacgéo de rampa no
nl O Nao atribuido
L IH O L1H: LN ativa alta
LEH O L2H: LI2 ativa alta
L3H O L3H: LI3 ativa alta
LYH O L4H: LI4 ativa alta
LIt O L1L: LI ativa baixa
LZL O L2L: LI2 ativa baixa
LaL O L3L: LI3 ativa baixa
LYL O L4L: LI4 ativa baixa
Consultar informacgdes de atribuicdo LI a pagina 45.
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Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.




Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao ‘ Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica Fun-
Fln- Menu de fun(;éo (continuagéo) FLEs
P = Menu de rampa (continuagao)
ACZ 3 Ace|eragao 2 0,029999s ‘ 50s

(9]

Acessivel somente se Comutacdo de rampa ~ F 5 pagina 62 nao esta regulada em r [J.

Segundo tempo de aceleragao em rampa, ajustavel de 0,0 2 999,9 s.

Esta rampa sera a rampa ativa somente se utilizar PID para a partida e fases despertador, consultar Nivel
de despertador de PID pagina 73.

dEe IJ Desaceleracéo 2 ‘ 00299995 ’ 508

Visualizagao somente se Comutagédo de rampa ~ F 5 péagina 62 nao estiver em ~ [J.
Segundo tempo de desaceleragao em rampa ajustavel de 0,0 a 999,9 s

brf d Atribuicéo de Adaptagéo da rampa de desaceleracéo YES
nl O Fungao inativa. O inversor ird desacelerar baseado no ajuste normal de desaceleragao. Este ajuste é
compativel com frenagem dinadmica opcional se for utilizada (resisténcia de frenagem).
YES O Esta fungéo aumenta o tempo de desaceleragao automaticamente ao parar ou reduzir a velocidade de
cargas de inércia elevada, para auxiliar a prevenir sobretensao no barramento CC ou sobrefrenagem.
d49mA O Frenagem do motor: Este modo permite ao inversor tentar a parada mais rapida possivel sem utilizar a

resisténcia de frenagem dinamica. Utiliza as perdas do motor para dissipar energia da regeneragao. Esta
funcdo pode ser incompativel com o posicionamento. Esta fungado ndo deve ser utilizada se uma
resisténcia e um moédulo de frenagem opcional estiverem sendo utilizados.

Atencéo: Se estiver utilizando uma resisténcia de frenagem ajuste L~ A em ~ .

Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.




Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Cédigo Nome/Descri¢do ‘ Faixa de ajustes Regulagem de
e fabrica
Fln- Menu de fun(;éo (continuagao)
il Menu de configuragcédo de parada
Stk 1 Tipo de parada ™P
Modo de parada no desaparecimento do comando de run e aparecimento do comando de parada.
r P O Parada em rampa
FSE O Parada rapida
n Sk O Parada por inércia
nSk [d Atribuicé@o de parada por inércia no
A parada é ativada se a entrada ou o bit muda para 0. Se a entrada retorna para estado 1 e o comando
run ainda estd ativo, o motor partird novamente somente se Tipo de controle £ [ [ pagina47=c'[ e
Comando do tipoa 2 fios £ [ £ pagina50= L £ L ou F F (. Caso contrario devera ser enviado um novo
comando de run.
n0 O Nao atribuida
LIL O L1iL: LI Ativa em nivel baixo para parada
L2L O L2L: LI2 Ativa em nivel baixo para parada
L3IL O L3L: LI3 Ativa em nivel baixo para parada
LHL O LA4L: LI4 Ativa em nivel baixo para parada
FSE 1 Atribuicédo de parada rapida no
a0 O Nao atribuida
LIL O L1L: L1 Ativa em nivel baixo para parada
LaL O L2L: LI2 Ativa em nivel baixo para parada
LIL O L3L: LI3 Ativa em nivel baixo para parada
LYL O LA4L: L4 Ativa em nivel baixo para parada
dCF 1 Divisor de rampa lau 4
() Visualizado somente se Atribuicdo de parada répida F 5 £ pégina 61 ndo estiverem ~ [J ouse F 5k
estiver ajustado para Tipo de parada 5 £ £ pégina 64.
A rampa disponivel (Desaceleracdo o £ [ pagina 44 ou Desaceleragdo 2 o £ & pagina 63) é entdo
dividida por este coeficiente quando forem emitidas solicitagdes de parada.
O valor 10 corresponde a um tempo minimo de rampa.
Codigo Nome/Descrigao Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
Flin = Menu de funqéo (continuag&o)
rrs (J Sentido reverso £
LI1 a LI4: escolha da entrada atribuida ao comando reverso
n0 O Fungao inativa
L IH O L1h: L1 ativa em nivel alto
LZH O L2h: L2 ativa em nivel alto
L3IH O L3h: L3 ativa em nivel alto
L4YH O Lah: L4 ativa em nivel alto

E Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
Fln- Menu de fun(;éo (continuagao)
(e = Menu de injecdo de CC automatica
AdC d Injecdo de CC automética YES
<) n0 O Fungao inativa, corrente CC néo ¢ injetada.
YES O Tempo de inje¢ao de CC limitado
CE O Injegao continua de CC
S5dC 1 d Corrente de injec@o de CC automatica 0a 120% de nCr ’70%
<) Visualizado somente se Inje¢ao de CC automatica A o [ nao estiver em r [J
Nivel de injegao de corrente durante parada e injeg¢ao continua.
EdC 1 I Tempo de injecéo de CC automatica 0,1a30s ’ 05s
() Visualizado somente se Injegao de CC automatica A o [ nao estiver em ~ [J
Tempo de inje¢ao durante parada.

Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.




Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descrigdo ‘ Faixa de ajustes
Fum-
Fln- Menu de fungéo (continuagao)
‘ JOG [ Atribuicéo de passo a passo (Jog)

(Jog).
n0O O Fung&o inativa
L IH O L1h: LI1 ativa em nivel alto
LZH O L2h: LI2 ativa em nivel alto
L3H O L3h: LI3 ativa em nivel alto
LYH O L4h: Li4 ativa em nivel alto

Comando a2 fios

Este parametro fornece comando passo a passo do funcionamento do motor, utilizando uma entrada
|égica associada com entrada I6gica de controle de 2 e 3 fios. A frequéncia de passo a passo (Jog) é fixa
em 5 Hz. Rampas de aceleracédo e desaceleragao de 0,1 s sdo consideradas na fungao passo a passo

Jog

T Avango

Reverso

5H:

Comando a 3 fios
Jog

SHz Aceleragao

Avango 1

Reverso T

LI1 Partida

Frequéncia do
Motor

5Hz

Rampa
normal,

A

——
Rampa __—»"
Jog
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Velocidades pré-selecionadas

2, 4, ou 8 velocidades podem ser pré-selecionadas, necessitando respectivamente de 1, 2 ou 3 entradas légicas.

Tabela de combinacéao para entrada de velocidades pré-selecionadas

8 4 2 Referéncia de velocidade
velocidades | velocidades | velocidades
LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)

0 0 0 Referéncia
0 0 1 SP2

0 1 0 SP3

0 1 SP4

1 0 0 SP5

1 0 1 SP6

1 1 0 SP7

1 1 1 SP8




Fun-

Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo ‘ Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Regulagem de fabrica |
Fllim = Menu de func¢ées (continuagao)
P58 = Menu de velocidades pré-selecionadas
P5e 4 2 Velocidades pré-selecionadas no
nl O Fungéo inativa
L IH O L1h: LI ativa em nivel alto
LJAH O L2h: LI2 ativa em nivel alto
L 3H O L3h: LI2 ativa em nivel alto
LYH O L4h: LI4 ativa em nivel alto
P54 4 4 Velocidades pré-selecionadas no
Como F5¢
P58 4 8 Velocidades pré-selecionadas no
Como F 52
s5Pe d Velocidades pré-selecionadas 2 ‘ 02400 Hz 10Hz

(9]

Visualizada somente se 2 Velocidades pré-selecionadas P 5 & néo estiver ajustada em ~ 0.

5P3

(9]

15 Hz

4 Velocidades pré-selecionadas 3 ‘ 02400 Hz

Visualizada somente se 4 Velocidades pré-selecionadas F 5 4 néo estiver ajustada em ~ 0.

sPY

(9]

5P5

(9]

5P6

(9]

5P1

(9]

d Velocidades pré-selecionadas 4 ‘ 02400 Hz ‘ 20 Hz

Visualizada somente se 2 Velocidades pré-selecionadas F 5 & e 4 Velocidades pré-selecionadas £ 5 4
n&o estiverem ajustadas em ~ [J.

0a400 Hz 25 Hz

4 Velocidades pré-selecionadas 5

Visualizada somente se 8 Velocidades pré-selecionadas P 5 8 néo estiver ajustada em ~ 0.

4 Velocidades pré-selecionadas 6

0a400 Hz ’30Hz

Visualizada somente se 2 Velocidades pré-selecionadas F 5 & e 8 Velocidades pré-selecionadas F 5
nao estiverem ajustadas em ~ [J.

d Velocidades pré-selecionadas 7 02400 Hz ’ 35 Hz

Visualizada somente se 4 Velocidades pré-selecionadas F 5 4 e 8 Velocidades pré-selecionadas F 5
nao estiverem ajustadas em ~ [J.

SFA

(9]

0a400Hz 40 Hz

A Velocidades pré-selecionadas 8

Visualizada somente se 2 Velocidades pré-selecionadas F 5 2, 4 Velocidades pré-selecionadas 7 5 4 e
8 Velocidades pré-selecionadas F 5 A néo estiverem ajustadas emr [J.

JPF

(9]

0a 400 Hz OHz

[d Frequéncia Oculta

O Este parametro evita o funcionamento prolongado dentro de uma faixa ajustavel, ao redor da frequéncia
regulada. Esta fungao pode ser utilizada para evitar velocidade critica que, se for atingida, podera causar
ressonancia. O ajuste da fungdo em 0 a torna inativa.
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Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.



Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Diagrama PID
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

LEb Codigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Regulagem de
Fun- fabrica
S | Menu de func¢ées (continuagao)
# fgj= Menu PID
P IF 4 Atribuicéo de retorno (feedback) PID no
nl O Nao atribuida
Al O Terminal. Escolha n&@o é possivel se FR1 é ajustado para Al1
PG Id Ganho proporcional PID ‘0,01 a 100 ‘ 1
<) Visualizado somente se Atribuigéo de retorno (feedback) PID F / F n&o estiver ajustado para ~ [J.
r 10 4 Ganho integral PID ‘0,01a100 ‘1
<) Visualizado somente se Atribuigéo de retorno (feedback) PID 7 / F n&o estiver ajustado para ~ [J.
rdh Id Ganho derivativo PID ‘ 0,00 a 100,00 ‘ 0,00
<) Visualizado somente se Atribuigéo de retorno (feedback) PID 7 / F n&o estiver ajustado para ~ [J.
Fbs [J Fator de escala de retorno PID 0,1a100,0 ‘ 1,0
<) Este parametro fornece a relagao entre faixa de processo e faixa de retorno.

o

Visualizado somente se Atribuigdo de retorno (feedback) PID F | F néo estiver ajustado para

P [d Ativacao da referéncia interna PID no
Visualizado somente se Atribuigéo de retorno (feedback) PID 7 / F n&o estiver ajustado para ~ [J.
a0 O Nao
HYES O Sim

Pre [ 2 atribui¢Bes pré-selecionadas PID no

Visualizado somente se Atribuicéo de retorno (feedback) PID F | F n&o estiver
ajustado para ~ 1.

nl O No
L IH O Lth
LEH O L2h
L3H O L3h
LYH O L4h

E Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica Fun-
Fllim = Menu de func¢ées (continuagao) ‘
Fid- Menu PID (continuag&o)
Prd [d 4 atribuicBes PID pré-selecionadas no
Visualizadas somente se Atribuicdo de retorno (feedback) PID F | F pagina 70 nao estiver em ~ [J.
nl O No
L IH O Lih
LZH O L2h
L3IH O L3h
LHYH O L4h
2 atribuigdes pré-selecionadas PID F ~ 2 pagina 70 devem ser atribuidas antes de designar 4 atribui¢oes
PID pré-selecionadas F r 4.
rPe 1 2 referéncias PID pré-selecionadas ‘ 0a100% 25%
C) Acessivel somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID P | F pégina 70 e 2 atribuicdes pré-
selecionadas PID F ~ 2 pégina 70 nédo forem ajustadas em ~ (.
rP3 1 3 referéncias PID pré-selecionadas ‘ 0a100% ‘ 50%
C) Acessivel somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID P | F pagina 70 e 4 atribuigoes PID pré-
selecionadas F ~ 4 pagina 70 nao forem ajustadas em ~ [J.
Py 1 4 referéncias PID pré-selecionadas ‘ 0a100% ‘ 75%
<) Visualizada em Atribuicao de retorno (feedback) PID F | F pagina 70 e 2 atribuicdes pré-selecionadas
PID F ~ & e 4 atribuicdes PID pré-selecionadas F ~ 4 pagina 70 nao forem ajustadas em ~ 0.
P IJ Referéncia PID interna 02 100% 0%
<) Visualizada somente se Atribuicdo de retorno (feedback) PID F | F pdgina 70 ndo estiver em r [J e se
Ativacao da referéncia interna PID 7 | | pagina 70 estiver em 4 E 5 ou Canal de Referéncia 1 F ~ /
pégina 44 forem ajustadaem L [ [.
PrP 1 Referéncia de rampa PID ‘ 0a100% ‘ 0%
C) Visualizada somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID F | F pagina 70 nao for ajustada para ~ [J.
rPL IJ Referéncia de valor minimo PID ‘ 0:2100% ‘ 0%
<) Visualizada somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID F | F pagina 70 nao for ajustada para ~ 0.
rPH (1 Referéncia de valor maximo PID ‘ 0a100% locc
C) Visualizada somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID 7 | F pégina 70 néo for ajustada para ~ [J
SF5 [J Velocidade prevista PID 0.1a400 Hz no
Este parametro permite ir diretamente a uma referéncia de velocidade ajustada.
Visualizada somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID 7 | F pagina 70 n&o for ajustada para ~ [J.

Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.




Fun-

Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao ‘ Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
Fllim = Menu de func¢ées (continuagao)
Fid- Menu PID (continuag&o)
ACZ 3 Ace|eragao 2 ‘ 0,029999s ‘ 50s

(9]

Este parametro esta ativo somente se o sistema esta em partida.
O segundo tempo em rampa de aceleragao, ajustavel de 0,12 999,9 s.
Tempo de aceleragao de 0 até a Frequéncia nominal do motor F ~ 5 pégina 55.

Visualizado somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID 7 | F pagina 70 e Velocidade prevista PID
5 F 5 pagina 71 nao forem ajustadas para ~ .

(¢

P J Inversédo do sentido de correcéo no
Este parametro revertera o valor do erro interno do sistema PID.
a0 O Nao
4ES O sim
Visualizado somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID £ | F pagina 70 nao for
ajustado para ~ .
PAU 1 Atribuicdo manual/auto PID no
No estado 0 da entrada, PID esta ativo.
No estado 1 da entrada, partida manual esta ativa
a0 O Nao
L IH O L1h: L1 ativa em nivel alto
LZH O L2h: LI2 ativa em nivel alto
L 3H O L3h: LI3 ativa em nivel alto
LYH O L4h: LI4 ativa em nivel alto
Visualizado somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID F | F pagina 70 nao for ajustado para ~ .
Pin IJ Referéncia manual PID no
Este parametro permite desativar o PID e dar a partida através de sistema manual standard.
nl O Nao
Al O Terminal (entrada analégica)
AU O Avi
Visualizado somente se Atribuicéo de retorno (feedback) PID £ /| F pégina 70 e Atribuicdo manual/auto
PID F A U pagina 72 nao forem ajustadas em r [J.
ELS

d Tempo de funcionamento em velocidade
minima

0,1a9999s nO

Na sequéncia da operagéo em Velocidade minima L 5 F pagina 75 por um periodo definido, uma parada
de motor é automaticamernte solicitada. O religamento do motor ocorre se a referéncia da frequéncia for
maior do que Velocidade minima L 5 P e se um comando de partida ainda estiver presente.

Importante: valor ~ [ corresponde a um periodo ilimitado.

Visualizado somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID F | F pagina 70 néo for ajustado para ~ (1.

E Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.

72




Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao ‘ Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica Fun-
Fllim = Menu de func¢ées (continuagao) L
Fid- Menu PID (continuag&o) o
rSL J Nivel de despertador de PID 02 100% 0%

Se fungdes PID e Tempo de funcionamento em velocidade minima £ L 5 forem ajustados
simultaneamente, o regulador PID pode tentar ajustar um valor menor do que LSP, resultando em
operag&o indesejada consistindo de partida, funcionamento em LSP, parada e assim por diante...

O parametro Nivel de despertador de PID ~ 5 L é utilizado para ajustar um limite de erro PID minimo para
religamento apds uma parada prolongada em LSP.

Visualizado somente se Atribui¢ao de retorno (feedback) PID F | F pagina 70 e Tempo de funcionamento
em velocidade minima £ L 5 pégina 72 nédo forem ajustados em r [J.

urp [ Limite minimo de despertador (wake up) 0a100% 0%

c ) Se Inversao do sentido de correcao F | L pagina 72 for ajustado para nO, permite ajustar o limite minimo
de retorno PID para além do qual o regulador PID é reativado (despertador), seguindo-se uma parada por
exceder o tempo maximo em velocidade minima £ L 5.

Se F | [ forajustado para 4 E 5, permite ajustar o limite minimo de retorno PID acima do qual o regulador
PID é reativado (despertador), seguindo-se uma parada por exceder o tempo maximo em velocidade
minima £ L 5.

Visualizado somente se Atribuicao de retorno (feedback) PID 7 | F pagina 70 e Tempo de funcionamento
em velocidade minima £ L 5 pégina 75 néo forem ajustados em r [J.

Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.




Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Cadigo Nome/Descrigcdo Faixa de ajustes Regulagem de
Funm- fabrica
s Menu de fungdes (continuagdo)
B6 fi Menu de limitagéo de corrente
Lce [d 22 comutacéo de limitacdo de corrente e}
Atribuicao
a0 O Funcéo inativa.
L IH O L1H: LI ativa em nivel alto
LZH O L2H: LI2 ativa em nivel alto
L3H O L3H: LI3 ativa em nivel alto
LYH O L4H: LI4 ativa em nivel alto
LI O L1L: L1 ativa em nivel baixo
LaL O L2L: LI2 ativa em nivel baixo
LIL O L3L: LI3 ativa em nivel baixo
LYL O LA4L: LI4 ativa em nivel baixo
Se a entrada atribuida for 0, a primeira limitagéo de corrente esta ativa.
Se a entrada atribuida for 1, a segunda limitagao de corrente esta ativa.
Consulte as informagdes sobre atribuigéo LI a pagina 45
cLi 1 Limitacdo de corrente 025215 In (1) 151n
() Primeira limitagao de corrente
CUIDADO
RISCO DE DANOS AO MOTOR
Verifique se o motor é capaz de suportar esta corrente, particularmente no caso de motores sincronos de ima
permanente, que s&o suscetiveis a desmagnetizagao.
A ndo observancia destas instrucdes pode causar danos ao equipamento.
ctLe 1 Limitacdo de corrente 2 0,25a15In (1) 151n
() Segunda limitagdo de corrente
Esta fungéo permite reduzir o limite de corrente do inversor.
Visualizada somente se 2° comutagao de limitagao de corrente L [ 2 no for ajustada em ~ 1.
CUIDADO
RISCO DE DANOS AO MOTOR
Verifique se o motor é capaz de suportar esta corrente, particularmente no caso de motores sincronos de ima
permanente, que sao suscetiveis a desmagnetizagao.
A ndo observancia destas instrugdes pode causar danos ao equipamento.

(1)In = corrente nominal do inversor

Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica Fun-
Fllim = Menu de func¢ées (continuagao) ‘
afks Menu de limite de velocidade
L5P 0 Velocidade minima ‘OH“‘HSP ‘OHZ
<) Frequéncia do motor na referéncia minima.
Este parametro ja estd incluido na se¢éo “my menu”, pagina 44.
ELS 1 Tempo de funcionamento em velocidade | 12999 £
Q minima
Em seguida a uma operagdo em Velocidade minima L 5 F durante um periodo definido, uma parada de
motor é requisitada automaticamente. O motor da a partida novamente se a referéncia da frequéncia for
maior do que a Velocidade minima L 5 F e se um comando de partida ainda estiver presente.
Importante: ~ [J corresponde a um periodo ilimitado.




Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Configuragéo de velocidade méaxima

As entradas légicas permitem a sele¢ao da velocidade maxima desejada.

Fun-
Velocidade Ajuste
m""*'!“‘"‘ Parametro de Regulagem | Estado
desejada
HSF S5HZ n0
SHY n 0
HS5FZ2 SHZ atribuida
S5HY n 0
HSF3 S5HZ n0
SHY atribuida
HSFPY SHZ atribuida
SHY atribuida
Cédigo Nome/Descrigao Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
Fln- Menu de fun(;ﬁes (continuagéo)
afks Menu de limite de velocidade
H5P 1 Velocidade méxima P EEEDIRECD
acordo com BFr,
max. TFr
A frequéncia do motor na referéncia méxima pode ser regulada entre Velocidade minima L 5 F e
Frequéncia méaxima t F - pagina 55.
Se t F r for diminuido abaixo do valor definido para H 5 7, entdo H 5 F diminui automaticamente até o
novo valorde £ F r.
Este parametro ja estd incluido na se¢éo “my menu”, pagina 44.
SHe 1 Atribuicdo HSP 2 9
a0 O Nao
L IH O L1h: LI1 ativa em nivel alto
LZH O L2h: LI2 ativa em nivel alto
L 3H O L3h: LI3 ativa em nivel alto
LYH O L4h: LI4 ativa em nivel alto
SHY (3 Designagio HSP 4 £
n0 O Nao
L IH O L1h: LI ativa em nivel alto
Le O L2h: LI2 ativa em nivel alto
L 3H O L3h: LI3 ativa em nivel alto
LYH O L4h: LI4 ativa em nivel alto
H5P2 Q Velocidade maxima 2 ‘ CEIPCHiE LR
() Visualizada somente se Atribuigdo HSP 2 5 H 2 nao for ajustada em ~ .
H5P 3 1 Velocidade méxima 3 ‘ LSPatfr como HSP
C) Visualizada somente se Designacao HSP 4 5 H 4 nao for ajustada em ~ [J.
H5P4 Q Velocidade maxima 4 ‘ st Ll
C) Visualizada somente se Atribuiao HSP 2 5 H 2 e Designagéo HSP 4 5 H 4 néo forem ajustadas em ~ [J.

Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Ccodigo Nome/Descrigdo Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
FLE- Menu de gestéo de falhas
rS5F Id Atribuicdo de rearme de falha no
Rearme de falha manual.
nlO O Funco inativa
L IH O L1h: LI ativa em nivel alto
LZH O L2h: LI2 ativa em nivel alto
L3IH O L3h: LI3 ativa em nivel alto
LYH O L4h: LI4 ativa em nivel alto
O rearme das falhas ocorre quando a entrada atribuida ou bit sao alterados para 1, se a causa da falha
desapareceu.
O botao STOP/RESET no terminal de display grafico realiza a mesma fungéo.
Consulte também Diagnédstico e Resolugao de Problemas na pagina 90.
iz e = Menu de religamento automatico
REr J Religamento automético no
FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO EQUIPAMENTO
Verifique se uma partida automatica ndo colocard em perigo pessoas ou equipamentos.
A néo observancia destas instrucdes pode causar a morte ou ferimentos graves.
Esta fungéo permite definir o comportamento do inversor apés uma falha.
Se for validada, esta funcéo permite partida automatica em seguida a uma falha se esta desapareceu e
as outras condi¢des de funcionamento permitirem o religamento.
a0 O Fungéo inativa
HES O Religamento automatico, apds bloqueio emuma falha, se a falha desapareceu e as outras condicdes de
funcionamento permitirem o religamento. E executado através de uma série de tentativas automaticas
separadas por periodos crescentes de espera: 15, 5, 10 s, entdo de 1 minuto nas tentativas seguintes.
O relé de falha do inversor permanece ativado se esta funcao estiver ativa. A referéncia da velocidade e
o sentido de funcionamento devem ser mantidos.
Utilize comando a 2 fios (Tipo de controle £ [ [ pagina47 = & [ e Comandodotipoa2fios L [ L péagina
50=LEL).
Se o religamento ndo ocorrer decorrido o Tempo de religamento automatico méx. £ A -, o procedimento
sera abortado e o inversor permanece bloqueado até que seja desligado e ligado novamente.
As falhas que permitem esta fungéo estéo relacionadas a pagina 92:
ERAr 1 Tempo de religamento automatico max. S
5 O 5min
] O 10 min
ENi} O 30 min
IH O 1 hora
2H O 2 horas
IH O 3 horas
CE O Infinito
Visualizado somente se Religamento automatico A £ ~ nao for ajustado para ~ 0. Pode ser utilizado
para limitar o nimero de religamentos consecutivos em uma falha recorrente.

FLE-



FLE-

Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
FLE S Menu de gestéo de falhas (continuagao)
FLr d Religamento com retomada em velocidade no
Utilizado para permitir religamento se o comando partida for mantido depois dos seguintes eventos:
* Perda da alimentagao da rede ou desconexao
* Rearme de falha de corrente ou religamento automatico
* Parada por inércia.
O inversor retoma a velocidade a partir da velocidade estimada do motor no momento do religamento,
entdo prossegue em rampa até a velocidade de referéncia.
Esta fungao requer controle em nivel de 2 fios.
n0 O Funcéo inativa
Y5 O Funcéo ativa
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Protecéo térmica do motor o

Funcéo:
Protecéo térmica por célculo do 12t
FLE-
* Motores autoventilados:
As curvas de desligamento dependem da frequéncia do motor.

* Motores motoventilados:
Somente a curva de desligamento 50 Hz deve ser considerada qualquer que seja a frequéncia do motor.

Tempo de desligamento em segundos

1Hz 3Hz 5Hz
\ ’ 10Hz 20 Hz 50 Hz
10000 A L
1000
100 | 1 ] ! | | ! 1 | —
o7 08 09 1 11 12 13 14 15 16

Corrente do motor /ItH

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
A utilizagao de protegdes externas contra sobrecarga é necessaria sob as seguintes condicdes:
* Reenergizacdo do produto, pois nao ha meméria do estado térmico do motor.
* Partida de diversos motores em paralelo.
* Partida de motores com classificagao menor do que 0,2 vezes a corrente nominal do inversor.
* Utilizando comutagé@o de motores.

A néo observancia destas instru¢des pode causar danos ao equipamento




Flis =

Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo

Regulagem de

Nome/Descrigao Faixa de ajustes
fabrica

FLE-

Menu de gestéo de falhas (continuagao)

EHE -

Menu de protecéo térmica do motor

IEH

(9]

0,2a1,5In(1) De acordo com o

4 Corrente térmica do motor ; .
calibre do inversor

Corrente utilizada para detecgao térmica do motor. Regulagem da ItH a corrente nominal lida na placa
de identificagdo do motor.

EHE

ACL
FCL

[ Tipo de protegdo do motor ACL

O Autoventilado
O Motoventilado

oLL

n0O
YES

nen

n0
HES

1 Gestéo de falha de sobrecarga YES
Tipo de parada na ocorréncia de uma falha térmica do motor.
O Falha ignorada
O Parada por inércia
Ajustando Gestéo de falha de sobrecarga L L em ~ [ inibe Sobrecarga de motor [ L F pagina 92.

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

Sel L L forajustado para ~ [, a protecdo térmica do motor ndo sera mais fornecida pelo inversor. Providenciar
um meio alternativo de protegao térmica para o motor.

A néo observancia destas instru¢des pode causar danos ao equipamento.

4 Meméria do estado térmico do motor n

O Estado térmico do motor ndo é armazenado ao desligar.
O Estado térmico do motor é armazenado ao desligar.

T

FILfs =

Menu de gestdo de falhas (continuagao)

ofPL

n0
YiES

1 Perda de fase do motor YES

O Func&o inativa
O Desarme em falha OPF1 (perda de 1 fase) ou OPF2 (perda das 3 fases) com parada
em inércia.

n0O
YES

De acordo com o

Id Perda de fase da rede ; .
calibre do inversor

Nao pode ser visualizado se calibre do inversor é F1 e ajuste de fabrica for ~ 00
Nao pode ser visualizado se calibre do inversor é ATV12eeeF1 € ATV12eeeM2.
Neste caso nao sao visualizados os parametros de fabrica.

O Falha ignorada. Para ser utilizado se o inversor for fornecido com alimentagéo monofésica.

O Falha com parada por inércia.
Se houver perda de uma fase, ocorre o chaveamento do inversor para modo de falha Perda de fase da
rede /P L. Porém se houver a perda de 2 ou 3 fases, o inversor continua a funcionar até desligar por
falha de subtens&o.

(1) In = corrente nominal do inversor

III Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
FLE S Menu de gestéo de falhas (continuagao) LG
ysk- Menu de controle de subtensédo

Usk [d Gestéo de falha subtensao o

Comportamento do inversor em caso de subtensao
o O Detectada falha e relé R1 aberto.
/ O Detectada falha e relé R1 fechado.

SEF d Prevencéo de subtenséo n0
Comportamento no caso de ter sido atingido nivel de prevengao de falha de subtensao
n0 O Sem agao (inércia)
rnP O Parada em seguida a uma rampa ajustavel Tempo de desaceleragéao em rampa em

subtensao 5k /1.

SEN a
3 TempP de desaceleracdo em rampa em 0021008 105
Q subtenséo
Tempo em rampa se Prevengao de subtensdo 5t P = r [1F.
FLE- Menu de gestao de falha (continuagao)
Skrt J Teste IGBT no
nl O Sem teste
HJES O Os IGBTSs s&o testados na energizacéo e todas as vezes que um comando de partida é enviado. Esses

testes causam um pequeno retardo (alguns ms). Em caso de ocorréncia de uma falha, o inversor ficara
bloqueado. As seguintes falhas podem ser detectadas:

- Curto-circuito na saida do inversor (bornes U-V-W): SCF display

- IGBT defeituoso: xtF, onde x indica o nimero do IGBT
IGBT em curto: x2F, onde x indica o nimero do IGBT.

LFL I 1 Comportamento de perda 4-20 mA n0
nl O Falha ignorada. Esta configurag@o é a unica possivel se Parametro de escalonamento de corrente Al1
de 0% [ r L [ pagina 51 nao for maior do que 3mA ouse Tipo Al1 A | It = [0U.
Y5 O Parada por inércia.

InH 4 Atribuicéo de inibicéo de falha nO

Para atribuir inibicao de falha mantenha pressionada a tecla “ENT” durante 2 s.

nl O Fungo inativa
L IH O L1h: LI ativa em nivel alto
LZH O L2h: LI2 ativa em nivel alto
L3H O L3h: LI3 ativa em nivel alto
LYH O L4h: LI4 ativa em nivel alto
CUIDADO
z 2s RISCO DE DANOS AO EQUIPAMENTO

A inibigao de falhas pode resultar na falta de protegéo do inversor. Isto invalida a garantia. Verifique se as
consequéncias possiveis nao apresentam riscos.
A ndo observancia destas instru¢des pode causar danos ao equipamento.

Para alterar a atribui¢do deste parametro pressione a tecla “ENT” durante 2 s.

Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.




Modo de configuracéo - Menu completo (FULL)

Coédigo Nome/Descri¢do Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
Fre-f|FLE- Menu de gestéo de falhas (continuagao)
SLL [J Gestéo de falha de Modbus YES
Comportamento do inversor no caso de uma falha de comunicagdo com o Modbus integrado.
nlO O Falha ignorada
HES O Parada por inércia

A AVISO

PERDA DE COMANDO
Se Gestéo de falhas de Modbus 5 L L for ajustado para ~ J, comando de controle ser4 inibido.

A ndo observancia destas instrugdes pode causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

nO

drn [ Operacéo com rede em subtenséo

Diminui o limite de desligamento da falha USF para funcionar em uma rede com alimentagdo em 50% da
tens&o nominal da linha. Neste caso, deve ser utilizada uma indutancia de linha e o desempenho do
controlador do inversor nao podera ser garantido.

nl O Nao
H4ES O Sim
rPr 1d Religamento da partida de poténcia no
() Este rearme ird reinicializar as configuragoes localizadas na se¢do /10 ~, menu /1A | -, pagina 40.
n0 O Nao
FEH O Display do rearme do tempo de ventilador

Para alterar a atribuicdo deste parametro pressione a tecla “ENT” durante 2 s.

Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.
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Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
Lo Menu de comunicagao
Add 4 Endereco de Modbus ‘ OFF a 247 OFF
O enderego de Modbus é ajustavel de [ F F a 24 7. Quando em [] F F, a comunicagao nao esta ativa.
Ebr IJ Taxa de transmiss@o Modbus 19,2
4. A O 4,8 kbps
9. 6 O 9,6 kbps
19. 2 O 19,2 kbps
3g. 4 O 38,4 kbps
EFO J Formato Modbus ’BE1
Bo | 0O 801
BE | O 8E1
Bn I 0O 8N1
Brn2 0O 8N2
EED 1 Intervalo de tempo do Modbus 0,1a30s 10s
Oinversor detecta uma falha de Modbus se n&o receber qualquer solicitagéo do Modbus em seu enderego
dentro de um periodo pré-definido (time out).
s = Menu do scanner de entrada (valores expressos em hexadecimal)
nfA | [d Parametro 1 do endereco de leitura do scanner 0C81
Enderego da 12 palavra de entrada.
nfnAe [d Parametro 2 do endereco de leitura do scanner 219C
Enderego da 2 palavra de entrada.
nMA3 4 Parametro 3 do endereco de leitura do scanner o
Endereco da 32 palavra de entrada.
nMAY 1 Parametro 4 do endereco de leitura do scanner 0
Endereco da 42 palavra de entrada.
wEs = Menu do scanner de saida (valores expressos em hexadecimal)
nCA I Id Parametro 1 do endereco de escrita do scanner 2135
Enderego da 12 palavra de saida.
nCAZ [d Parametro 2 do endereco de escrita do scanner 219A
Endereco da 22 palavra de saida.
nCA3 1 Parametro 3 do endereco de escrita do scanner ®
Endereco da 32 palavra de saida.
nCAY 1 Parametro 4 do endereco de escrita do scanner ®
Endereco da 42 palavra de saida.

®
&

con-



Modo de configuragéo - Menu completo (FULL)

Codigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajustes Regulagem de
fabrica
Lo Menu de comunicagao (continuacao)
156 = Menu de acesso do scanner de entrada (valores expressos em hexadecimal)
afl 1 Valor 1 do endereco de leitura do scanner Rl
Valor da 12 palavra de entrada
nfle 1 Valor 2 do endereco de leitura do scanner VP RIAR
Valor da 22 palavra de entrada
nin3 1 Valor 3 do enderego de leitura do scanner ®
Valor da 32 palavra de entrada
nfY [J Valor 4 do endereco de leitura do scanner ’ ®
Valor da 42 palavra de entrada
i) = Menu de acesso do scanner de saida (valores estéo expressos em hexadecimal)
nC | 1 Valor 1 do endereco de escrita do scanner pelochi
C) Valor da 12 palavra de saida
nC2 (1 Valor 2 do endereco de escrita do scanner Ve LARD
C) Valor da 22 palavra de saida
nC3 Id Valor 3 do endereco de escrita do scanner ¥
( ) Valor da 32 palavra de saida
nCY (1 Valor 4 do enderego de escrita do scanner ®
<) Valor da 42 palavra de saida

- Parametro pode ser alterado durante o funcionamento ou quando parado.
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Manutencéo

Assisténcia

O Altivar 12 néo requer qualquer tipo de manutengao preventiva. Todavia, realizar as seguintes verificagdes com regularidade:
* A condigao de aperto das conexdes.
* Certifique-se de que a temperatura ao redor da unidade permaneca em um nivel aceitével e que a ventilacédo seja efetiva.
Tempo médio de vida util do ventilador: 10 anos.
* Remova o p6 do inversor.
* Certifique-se do funcionamento adequado do ventilador.
* Danos as tampas.

Assisténcia a manutencao, visualizagéo de falha

Se surgir um problema durante configuragdo ou funcionamento, certifique-se de que as recomendagcdes relativas ao ambiente, montagem
e conexdes tenham sido observadas.

A primeira falha detectada ¢ armazenada e mostrada, piscando na tela: ocorre o blogueio do inversor e os contatos do relé de status R1
se abrem.

Removendo a falha detectada

Desligue a alimentagao do inversor na ocorréncia de uma falha que nao permita rearme.
Aguarde até o display estar completamente desativado.

Encontre causa da falha detectada e faga a corregao.

Energize novamente o inversor.

Se a causa da falha foi corrigida, a falha anteriormente detectada nao devera mais se manifestar.
No caso de uma falha detectada que ndo permita o religamento:

* Remova/corte a alimentacdo ao inversor.

+ AGUARDE 15 MINUTOS para permitir que os capacitores do barramento CC sejam descarregados. Entao siga as instrucoes do
“Procedimento de Medi¢ao de Tensdo em Barramento”, pagina 13 para verificar se a tensdo CC é menor do que 42 V. Os LEDs do
inversor ndo indicam a auséncia de tens&o no barramento CC.

* Encontre e corrija a falha detectada.

* Reenergize o inversor para confirmar se a falha foi removida.

Algumas falhas detectadas podem ser programadas para religamento depois que a causa da falha for removida.
Essas falhas também s&@o rearmaveis por desenergizagéo e da energizagao do inversor ou por meio de uma entrada Iégica ou bit de
controle.

Menu do Display

Utilize o menu do display para mostrar o status do inversor e seus valores de corrente como forma de auxiliar a encontrar as causas das
falhas detectadas.

Pecas sobressalentes e consertos
Consulte o catélogo para obter informagdes sobre substituicao de pegas.

Procedimento ap6s um longo tempo de armazenagem

A AVISO

RISCO DE EXPLOSAO AO ENERGIZAR
Os capacitores apés longo tempo de armazenagem podem apresentar problemas. Seguindo-se um tempo de armazenagemde 2 € 3
anos:
* Utilize uma fonte de alimentagéo varidvel de CA conectada entre L1, L2 e L3.
* Aumente a tensdo da alimentacdo CA para ter:
- 25% da tensdo nominal durante 30 min
- 50% da tens&o nominal durante 30 min
- 75% da tenséo nominal durante 30 min
- 100% da tens&o nominal durante 30 min

A ndo observancia destas instrugdes pode causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.




Migragédo ATV11 - ATV12

O ATV12 é compativel com ATV11 (lltima vers&do). Todavia podem existir algumas diferengas entre os inversores. Ambos os modelos
(ATV11 e ATV12) estao disponiveis em versdes com dissipador de calor ou placa de apoio.

Atencéo: Dimensoes do ATV11 sdo fornecidas sem o potenciémetro, acrescente 7 mm na profundidade para obter a nova dimensao.

Dimensdes

Atencao: essas dimensoes referem-se a furos de fixagdo.

Poténcianominal  Produto ATV Inversor L (largura) A (altura) P (profundidade)

W ooy mm pol. mm pol. mm pol.
0,18 0,25 12 018F1 60 2,36 131 5,16 102 4,01
018 025 11 UOSF1A 60 2,36 131 5,16 101 (+7) 3,98 (+027)
018 025 12 018M2 60 2,36 131 5,16 102 401
018 025 11 U0sM2A 60 2,36 131 516 101 (+7) 3,98 (+0,27)
018 025 12 018M3 60 2,36 131 516 102 4,01
018 025 11 U0SMaA 60 2,36 131 5,16 101 (+7) 3,98 (+027)
037 05 12 037F1 60 2,36 120 472 121 476
037 05 11 U09F1A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+0,27)
0,37 05 12 037M2 60 2,36 120 4,72 121 476
037 05 11 U0aM2A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+027)
037 05 12 037M3 60 2,36 120 472 121 476
037 05 11 U0IM3A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+0,27)
055 075 12 055M2 60 2,36 120 472 131 5,16
075 1 12 075M2 60 2,36 120 472 131 5,16
075 1 11 U1eM2A 60 2,36 131 5,16 138 (+7) 5,43 (+027)
0,75 1 12 075M3 60 2,36 120 472 131 5,16
0,75 1 1 U18M3A 60 2,36 131 5,16 138 (+7) 5,43 (+027)
075 1 12 075F1 93 3,66 120 472 156 6,14
075 1 11 U1BF1A 106 417 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+027)
15 2 12 U1sM2 93 3,66 120 472 156 6,14
15 2 1 U20M2 106 417 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
22 3 12 U222 93 3,66 120 472 156 6,14
22 3 11 Usim2A 106 417 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+027)
15 2 12 U1sM3 93 3,66 120 472 131 516
15 2 1 U29M3A 106 417 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
22 3 12 u22m3 93 3,66 120 472 131 5,16
22 3 11 U4iMaA 106 417 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+027)
3 4 12 U3oM3 126 4,96 159 6.26 141 555
3 4 1 - E - - E - -
4 55 12 UsoM3 126 4,96 159 6,26 141 5,55
4 55 11 - E E - E E -
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Migragéo ATV11 - ATV12

Bornes

Poténcia

* Antes de prender a fiagao nos bornes de poténcia, conecte o borne de terra dos parafusos de aterramento, localizados abaixo dos
bornes de motor, ao terra da prote¢ao (consultar indicador B pagina 19).

* As conexdes de poténcia estao disponiveis sem remover a tampa de protecao. Todavia, se for necessario, & possivel remover a
tampa utilizando uma ferramenta adequada (necessidade de protecao IP20). A tampa deve ser removida no caso de terminais tipo
olhal (forga de 14 N para tamanho 1 e 20 N para tamanhos 2 e 3).

* Preste atengdo ao borne de aterramento de entrada localizado_a direita do conector (no ATV11 estava a esquerda). A conexao de
terra esté claramente indicada na tampa dos bornes de poténcia de entrada e o parafuso é verde.

Controle

A AVISO

PRATICAS DE FIAGAO DE CONTROLE INADEQUADAS

* A alimentacao interna do inversor ATV12 é 24 V ao invés de 15 V como no ATV11. Se substituir o inversor ATV11 por ATV12, um
adaptador de tensao, referéncia VW3A9317, deve ser conectado a alimentagado de 24 V se esta for utilizada para fornecimento a
sistemas externos de automacao. Utilizando a alimentagdo de 24 V o LI ndo requer adaptador.

* Se substituir um inversor ATV11 por um ATV12, verifique se todas as conexdes da fiagdo ao ATV12 obedecem as instrugdes deste
manual.

A néo observancia destas instrugdes pode causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

« O painel do inversor deve ser adequadamente aterrado antes de energiza-lo.
« Utilize o ponto de conexao a terra fornecido. O borne de terra (parafuso verde) esta na posi¢éo oposta aquela do ATV11.

A néo observancia destas instru¢des pode causar a morte ou ferimentos graves

Importante: Os bornes de controle estédo dispostos e marcados de maneira diferente:

e e e e e e e e e m e m— ===
. 1

- !

! ]

1 EEEREREREN

1AL 000000 !

' I

1 o !
O L A |

! ‘ ‘ 1

! 1

! 1

! 1

: 1 (1) se "DO" foi

. 1 utilizado no ATV11
' I

! 1

1 1

(1) No ATV11, DO é uma saida analégica que pode ser configurada como saida légica. No ATV12, dependendo de sua configuragao,
DO pode ser ligado a LO1 ou AO1.

O ATV11 integra uma tens&o de alimentag&o interna de 15V, enquanto que o ATV12 integra uma alimentagao interna de 24V.



Migragédo ATV11 - ATV12

Configuracdes

As informacdes abaixo mostram as diferencas entre o ATV11 e o ATV12 para auxiliar na substituicdo de um pelo outro. Estas informagdes
sdo Uteis para a gestdo da IHM (teclado RUN, STOP e potenciémetro) embutida no inversor.

Substituindo um ATV11...A

LI2 para LI4 e AO1 nao sdo atribuidos no ATV12.
No ATV12 o canal de comando ativo esta nos bornes (No ATV11 estava no teclado frontal...A).
Para ativar a IHM embutida, é necessario ajustar Canal de Referéncia 1 F ~ | pagina44em A /L |

Caracteristicas das configuragdes de fabrica do ATV12: consultar pagina 29.
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Migragédo ATV11 - ATV12

Func¢des - Comparagdo com versfes ATV1leeeA

Funcéo ATV11 ATV12 Comentarios, Agdes
Cédigo Valor Cédigo | Valor
Frequéncia bFr 50 bFr 50 Sem alteragéo.
Velocidade maxima | H5F 50 HS5P 50 Sem alteragao.
Ldgica de operagao | - (Positiva) nPL POS Depende da atribuicao LI em cada fungao (LI1 a LI4 A
LI ou B). Consultar atribuigéo de fungao, pagina 50
Filtro CEM integrado | - Nao - Sim "possivel desabilitar o filtro usando jumper IT.
Consultar pagina 27."
Atribuigao LI Lo Avango Lo Avango Sem alterag@o.
L1é Reverso L2 - Altere 1rS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L3 2 velocidades L3 - Altere PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
pré-
selecionadas
L4 4 velocidades L4 - Altere PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), LI4.
pré-
selecionadas
Referéncia de 5F2 10 S5F2 10 Sem alteragao.
S5F3 25 S5F3 15 Altere SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
S5FPH4 50 S5P4Y 20 Altere SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
Atribuicdo AO (d 0, ACE), | Frequéncia do A0 - Altere AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-, AO1), OFr.
rFr motor
Atribuicao Al (A 1E, Ref. velocidade | A / /£ | Ref. Sem alterag@o.
ACE), 5U 5V velocidade
5V
Canal de comando L5 LOC Fr i Al Altere FR1 (COnF, FULL, CtL-, FR1), AlU1.
(kCcC, Comando local CHCF | SIM Sem alteragao.
Act), LOC |(RUN/STOP) f—
cdi -
Selecéo do Cos Deacordocomo | L 05 - COS pode ser visualizado somente se a selecao do
parametro do motor calibre parametro do motor "MPC" for ajustada para COS.
Altere MPC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Altere COS (COnF, FULL, drC-, COS), De acordo com
o calibre.
Tipo de comando do | Nao pode ser | SVC CEE STD Altere CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF (SVCU).

motor

alterado

(U/F)




Diagnosticos e Resolucdo de Problemas

Inversor ndo parte. Nenhum cédigo de erro exibido

Atribuicao das fungdes “parada rapida” e
energizadas. O ATV12 mostra ~ 5 £ em parada por inérciae F 5 £

Se o display nao se iluminar, verifique a alimentagao ao inversor (conexdes de terra e de fases de rede, consultar pagina 19).

“inércia” evitam a partida do inversor se as entradas légicas correspondentes ndo estiverem
em parada rdpida, e mostraré ~ o 4 quando estiver pronto. Isto é

normal, pois essas fungdes estédo ativas em zero de modo que o inversor sera parado em seguranga se houver uma quebra de cabo.

Atribuicao de LI deve ser verificadanomenu £ 0~ F/F UL L

FlUn-/SEE-.

permanecera no modo parada até que o bus de comando envie um comando.

do inversor, pagina 45.

OnF

Na configuragao de fabrica o botdo “RUN” esta inativo. Ajuste os parametros Canal de Referéncia 1 F ~

Comando 1 [ o / pagina 61 para controlar o inversor no local (menu [ FIFULLICEL

Certifique-se de que a entrada do comando marcha esta ativada de acordo com o modo de comando selecionado (parametros Tipo de

controle £ [ [ pagina 47 e Comando do tipo a 2 fios £ [ £ pagina50,nomenu [ O~ F/FUL L/ | 0-).

Se o canal de referéncia ou de comando forem atribuido a Modbus, ao ser energizado, o inversor mostrara inércia "~ 5 E" e

| pagina 60 e Canal de
-). Consulte como realizar o controle local

Cédigos de detecgdo de falhas ndo rearméaveis automaticamente

A causa da falha deve ser eliminada antes do rearme por desenergizacédo, depois reenergizagdo do inversor.

Falhas50F e En F podem também ser r a distancia a 0 Atribuicao de rearme de falha ~ 5 F pagina 77 no menu
COnFIFULL / LE
Falhas I~ F b, 50F e £~ F podem ser inibidas e removidas a distancia por meio de uma entrada légica (parametro Atribuicéo de
inibicéo de falha / » H pagina 81).
Codigo | Nome Causas possiveis Solugédo
L~ F | ||Pré-carga * Carregando falha de comando de | « Desligue e em seguida ligue o inversor
relé ou resisténcia danificada « Verifique as conexdes
« Verifique a estabilidade da rede de
alimentacdo
+ Entre em contato com o representante local
da Schneider Electric
I'm F | ||Calibre desconhecido do inversor * Aplaca de poténcia é diferente da | « Entre em contato com o representante local
placa armazenada da Schneider Electric
I'n F & || Placa de poténcia desconhecidaou | ¢ A placa de poténcia € incompativel | ¢ Entre em contato com o representante local
incompativel com a placa de controle da Schneider Electric
I'n F 3 ||Ligagao serial interna * Falha de comunicagao entre as * Entre em contato com o representante local
placas internas da Schneider Electric
I'n F 4 || Zona de industrializagéo invélida « Dados internos sem consisténcia | * Entre em contato com o representante local
da Schneider Electric
I'm F 9 ||Falha do circuito de medicdo de * A medicao da corrente nao esta * Entre em contato com o representante local
corrente correta devido ao hardware do da Schneider Electric
circuito
- - - - || Problema do Firmware de  Atualizag&o do Firmware de « Faga novamente o flash do Firmware de
aplicagao aplicagéo utilizando a ferramenta aplicagéo do produto
Multi-loader
I'n F b | |Falha do sensor interno de « O sensor de temperatura do « Entre em contato com o representante local
temperatura inversor n&o esta funcionando da Schneider Electric
corretamente
« O inversor esta em curto-circuito
ou aberto
/'n F E ||CPU interna * Falha do microprocessador  Desligue e em seguida ligue o inversor
interno « Entre em contato com o representante local
da Schneider Electrice
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Diagnosticos e Resolucdo de Problemas

Cédigos de detecgdo de falhas ndo rearméaveis automaticamente

(continuagao)

Codigo ‘ Nome I Causas possiveis Solugdo
ocF Sobrecorrente * Parametros no Menu de comando | ¢ Verifique os parametros
do motor o ~ [ - pagina 55 « Verifique o dimensionamento motor/
incorretos inversor/carga
* Inércia ou carga muito alta * Verifique o estado do mecanismo
* Bloqueio mecénico * Conecte indutancias de linha do motor
* Reduza a Frequéncia de chaveamento
5 F r pagina 57
« Verifique as conexdes de terra do inversor,
cabos do motor e isolamento do motor.
5L F | ||Curto-circuito do motor * Curto-circuito ou aterramentona | ¢ Verifique os cabos de conex&o do inversor
P | urtocircutio do terra saida do inversor a0 motor e o isolamento do motor
7 + Falha de terra durante status de * Acrescentar indutancias do motor
funcionamento
+ Chaveamento de motores durante
status de funcionamento
* Fugas de corrente a terra
significativas se diversos motores
forem conectados em paralelo
5L F 4 || Curto-circuito do IGBT * curto-circuito de componente * Entre em contato com o representante local
interno de poténcia detectado ao da Schneider Electric
energizar
S50F Sobrevelocidade * instabilidade * Verifique o motor
* sobrevelocidade associada a * Sobre-velocidade é 10% maior do que
inércia da aplicagao Frequéncia maxima t F ~ pagina 55
portanto ajuste este parametro
* Cologue uma resisténcia de frenagem
* Verifique o dimensionamento inversor/
motor/carga
* Verifique os parametros do circuito de
velocidade
EnF Autorregulagem * Motor néo esta conectado ao « Verifique se motor/inversor sdo compativeis
inversor « Certifique-se de que o motor esteja
* Perda de uma fase do motor presente durante autorregulagem
* Motor especial * Se estiver sendo utilizado um contator de
* Motor esta girando (por ex., sendo saida, feche-o durante a autorregulagem.
acionado pela carga). * Certifique-se de que o motor esteja
completamente parado.




Diagnosticos e Resolucdo de Problemas

Cédigos de detecgéo de falhas rearméaveis com a funcéo de religamento automatico,
apos a eliminagéo da causa

O rearme dessas falhas pode ser feito por desenergizagao e reenergiza¢do ou por meio de uma entrada légica (parametro Atribuicao de

rearme de falha - 5 F pagina 77).

Falhas OHF, OLF, OPF1, OPF2, OSF, SLF1, SLF2, SLF3 e tJF podem ser inibidas e removidas a distancia por meio de uma entrada Idgica
(parametro Atribuicao de inibicao de falha / -~ H pagina 81).

Codigo | Nome Causas possiveis Solucao
L FF | || Falha de perda de Detecgéo se: * Verifique a conexao do borne
corrente Al * Entrada analdgica Al1 esta
configurada como corrente
* Parametro de escalonamento de
corrente Al1 de 0% L ~ L |
pagina 51 for maior do que 3 mA
« Corrente de entrada analdgica
menor do que 2 mA
ObF Sobrefrenagem * Frenagem muito rapida ou carga | * Aumente o tempo de desaceleragao
tracionante + Se for necessério instale um médulo com resisténcia de
frenagem
* Verifique se a tensao da rede de alimentacao esté dentro
do maximo aceitével (20% acima do fornecimento de
rede maximo durante a partida)
OHF Sobreaquecimento * Temperatura do inversor muito * Verifique a carga do motor, a ventilagao do inversor e a
do inversor alta temperatura ambiente. Antes do religamento aguarde o
resfriamento do inversor. Consulte Condi¢des de
montagem e temperatura, pagina 12.
oLt Sobrecarga de * Sobrecarga de processo * Verifique se o processo e os parametros do inversor
processo estdo em fase
oLF Sobrecarga de motor | ¢ Desligamento por corrente * Verifique a configuragao da prote¢ao térmica do motor,
excessiva do motor verifique a carga do motor.
OFF | ||Perdade 1fase do * Perda de uma fase na saida do * Verifique as conexdes do inversor para o motor
motor inversor * No caso de utilizar contator posterior, verifique se a
conex&o estd correta, cabo e contator
OFF 2 || Perda de 3 fases do * Motor ndo esta conectado * Verifique as conexdes do inversor para o motor
motor * Poténcia do motor muito baixa, * Teste em um motor de poténcia menor ou sem motor: em
6% abaixo da corrente nominal do modo de configuragéo de fabrica, a detec¢do de perda de
inversor. fase do motor esté ativa Perda de fase do motor
* Contator de saida aberto 0 F L pagina 80 = 4 £ 5. Para verificar o inversor em
 Instabilidade instantanea na ambiente de teste ou de manutencao, sem ter que utilizar
corrente do motor um motor com o mesmo calibre do inversor, desative a
deteccdo de perda de fase do motor Perda de fase do
motor JFL =nl
» Verifique e otimize os seguintes parametros:
Compensacao RI (Perfil U/F) L/ F ~ pagina 56, Tensao
nominal do motor 1/ » 5 pégina 55 e Corrente nominal do
motor ~ [ ~ pagina 55 e execute Autorregulagem £ L/ n
pagina 58.
osF Sobretensao de linha | * Tensao da linha muito alta: * Verifique a tens&o da linha
- Somente ao energizar o
inversor, a alimentagao esta
10% acima do nivel méaximo da
tensao aceitavel.
- Energizado sem ordem de
partida, 20%. Acima do
fornecimento méximo da linha
* Linha com perturbagoes
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Diagnosticos e Resolucdo de Problemas

Cédigos de detecgéo de falhas rearméaveis com a funcéo de religamento automatico,
apo6s a eliminagéo da causa (continuagéo)

Cédigo | Nome Causas possiveis Solugédo |
FPHF Perda da fase de * Alimentacéo incorreta do inversor |  Verifique a conexao de poténcia e os fusiveis
entrada ou um fusivel aberto * Utilize uma alimentac&o trifasica.
* Falha de uma fase * Suprima a falha ajustando a Perda de fase da rede
* ATV12 trifasico utilizado em IFL pagina80=n0.
alimentagdo monofasica
* Carga desbalanceada
* Esta proteg&o funciona somente
com o inversor em carga
5L F5 | Curto-circuito de * Curto-circuito na saida do inversor | * Verifique os cabos de conexao entre inversor e motor € o
carga * Detecgéo de curto-circuito na isolamento do motor
ordem de partida ou ordem de
injecdo CC se parametro Teste
IGBT 5t ~ L pagina 81 esta
ajustado para YE 5
5L F | | Comunicagao * Interrupcdo da comunicagdo na * Verifique as conexdes no bus de comunicagao.
Modbus rede Modbus * Verifique o pardmetro time-out (Intervalo de tempo do
Modbus £ [ pagina 83)
+ Consulte o manual do usuério Modbus
5L F 2 | Comunicagao « Falha na comunicagao com * Verifique o cabo de conexdo do SoMove.
SoMove SoMove « Verifique o time-out
5L F 3 | Comunicagdo IHM  Falha de comunicagédo com o + Verifique a conexao do terminal
terminal externo
UL F Falha de subcargade | * Subcarga de processo * Verifique se o processo e os parametros do inversor
processo * Corrente do motor abaixo do estao em fase
parametro Limite de subcarga de
aplicagao L [/ L pagina 53
durante periodo ajustado pelo
parametro Retardo de tempo de
subcarga de aplicagéo L/ L £
pégina 53 para proteger a
aplicagao.
EJF Sobreaquecimento * Inversor sobreaquecido + Verifique o dimensionamento inversor/motor/carga.
do IGBT * Temperaturainternado IGBT estd | * Reduzaa Frequéncia de chaveamento 5 F ~ pagina 57.
muito alta de acordo com + Deixe o inversor esfriar antes de reiniciar
temperatura ambiente e da carga




Diagnosticos e Resolucdo de Problemas

Falhas rearmadas automaticamente apoés eliminagéo da causa

As falhas USF podem ser inibidas e removidas a distancia por meio de uma entrada légica (parametro Atribuicdo de inibicao de falha / ~» H

pagina 81).
Coédigo | Nome Causas possiveis Solugdo
CFF Configuragao * Bloco IHM substituido por um * Retornar as configuragdes de fabrica ou recuperar a
incorreta bloco IHM configurado em um configuragéo de backup se for valida.
inversor com calibre diferente * Se afalha permanecer apés retornar as configuragoes de
* A configuragao atual dos fabrica, entrar em contato com representante local da

parametros do cliente é Schneider Electric
inconsistente

CF I Configuragao invélida | « Configuragdo invalida. A * Verifique a configuragéo carregada anteriormente.

(1) configuragdo carregada no * Carregue uma configuragao compativel
inversor via bus ou rede de
comunicagéo € inconsistente. Ou
0 upload da configuragao foi
interrompido ou n&o foi realizado
até o final.
L F |2 | Download de * Interrupcdo da operagao de * Verifique a conexao com Loader ou SoMove.
configuragéo invélida download com Loader ou SoMove | ¢ Para rearme do default faga o religamento da operagao
de download ou restaure as configuracdes de fabrica

USF Subtensao * Tensao da rede de alimentacdo « Verifique a tens&o e os parametros Menu de Controle de

muito baixa Subtensao U/ 5 b - pagina 81.
* Queda de tens&o transitéria

(1) Se o CFl estiver presente no menu de falha anterior, significa que a configuragao foi interrompida ou nao foi completada.

Troca de bloco IHM
Se um bloco IHM for substituido por um bloco IHM configurado em um inversor com calibre diferente, ocorre o bloqueio do inversor ao ser
energizado em modo de falha de Configuragdo incorreta [ F F. Se a placa foi trocada propositalmente, a falha pode ser removida
pressionando duas vezes a tecla ENT, que restaura todas as configuragdes de fabrica.

%



Diagnosticos e Resolucdo de Problemas

Mensagens de erro no terminal remoto

Codigo Nome Descricédo
I'n I'E: | Ao se inicializar * Inicializagao do microcontrolador
* Busca de configuragao de comunicagao
co. E Erro de comunicagdo | ¢ Erro time-out de 50 ms
(1) * Esta mensagem é mostrada apés 220 novas tentativas.
A-11 Alarme de tecla * Atecla foi pressionada consecutivamente durante mais de 10 s
(1) * Interruptor de membrana desconectado
* Teclado acionado ao mesmo tempo em que uma tecla esté sendo pressionada.
=L 7 Confirmar rearme de | * Esta mensagem aparece quando a tecla STOP é pressionada enquanto ha uma falha de
(1) falha teclado.
dEU. E | Inversorincompativel | ¢ Tipo de inversor (marca) nao é compativel com tipo de teclado (marca)
(1)
0. E Anormalidade da * Anormalidade da ROM de teclado detectada pelo calculo de checksum
1) ROM
~H . E | Anormalidade da * Anormalidade da RAM de teclado detectada
1) RAM
L FPU. E | Outro defeito * Outro defeito.
(1))
(1) piscando



Notas sobre aplicagdes

Comando a 2 fios (source)

a

. Conecte os bornes de terra aos parafusos de terra localizados abaixo dos bornes
de saida.

. Conecte os bornes de poténcia.

. Conecte as entradas légicas.

. Ligue o inversor sem dar um comando de partida.

. Atribua os ajustes de fébrica ao inversor, Ajuste dos parametros do cliente de
fabrica/Chamada de configuragao F L 5 pégina 45 ajustados em [~ /|

6. Ajuste os parametros do motor (em modo COnF) somente se as configuragdes de
fabrica do inversor ndo forem adequadas.

. Realize uma autorregularem.

. Ajuste o parametro Sentido reverso ~ ~ 5 pagina64em L /JH

abhwnN

o~

PO PA+ PC.

f

(a): Partida em Avango (b): Partida em Reverso 9. Dé a partida

Comando a 3 fios (sink)

. Conecte os bornes de terra aos parafusos de terra localizados abaixo dos bornes
de saida.

. Conecte os bornes de poténcia.

. Conecte as entradas ldgicas.

. Ligue o inversor sem dar um comando de partida.

. Atribua os ajustes de fébrica ao inversor, Ajuste dos parametros do cliente de
fabrica/Chamada de configuragao F [ 5 pégina 45 ajustados em [~ |

. Ajuste £ [ [ em 3L consulte pagina 47

. Ajuste os parametros do motor (em modo [ [J » F) somente se as configuragdes
de fabrica do inversor nao forem adequadas.

8. Realize uma autorregulagem.

9. Ajuste o parametro Tipos de entradas légicas ~ F L pégina 50 em ~ E

—
—
—
abhwnN -

N o

w00

MODBUS

PO PA* PC- U V. W

(a): Partida em Reverso 10. Dé a partida
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Notas sobre aplicagdes

Controle de velocidade 0-20 mA (source)

0-20 mA,

PO PAL PC. U

0000

(a) Partida em Avango

MODBUS

w
O

O

1.
2.
3.
4.
5.
6.

7.
8.

9.

Conecte os bornes de terra aos parafusos de terra localizados abaixo dos bornes de
saida.

Conecte os bornes de poténcia.

Conecte a entrada I6gica LI1 e a entrada analdgica Al1.

Ligue o inversor sem dar comando de partida.

Atribua os ajustes de fabrica ao inversor, Ajuste dos parametros do cliente de fébrica/
Chamada de configuragdo F [ 5 pagina 45 ajustado para /r /

Ajuste os parametros do motor (em modo CONF) somente se as configuracoes de
fabrica do inversor ndo forem adequadas.

Realize uma autorregulagem.

Ajuste Tipo Al1 A | | £ pagina 51 em [0 A e Parametro de escalonamento de
corrente Al1 de 0% L[ ~ L | pagina 51 foi ajustado para 20 mA.

Verifique se Parametro de escalonamento de corrente Al1 de 100% [ ~ H | pagina
51 foi ajustado para 20 mA.

@\ ‘@ o
el

29 g @,

o

Dé a partida.



Notas sobre aplicagdes

4 velocidades pré-selecionadas (source)

MODBUS

PO PAYPC- U VW

L 6000-0-0

(a): Partida em Avanco
(b): 2 velocidades pré-selecionadas
(c): 4 velocidades pré-selecionadas

Importante: Consulte a tabela de compatibilidade de Fungoes pagina 35.

Conecte os bornes de terra aos parafusos de terra localizados abaixo dos bornes de
saida.

Conecte os bornes de poténcia.

Conecte as entradas légicas.

Ligue o inversor sem dar comando de partida.

Atribua os ajustes de fabrica ao inversor, Ajuste dos parametros do cliente de fabrica/
Chamada de configuragdo F [ 5 pagina 45 ajustadosem /rn /

Ajuste os parametros do motor (em modo COnF) somente se as configuragdes de
fabrica do inversor ndo forem adequadas.

Realize uma autorregulagem.

Ajuste 2 Velocidades pré-selecionadas F 5 & pagina 68 em L & H.

.

9|
3|
ol
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Notas sobre aplicagdes

Ajuste Velocidades pré-selecionadas 3 5 F 7 pagina 68 para 30 Hz.

of
g
8l




Notas sobre aplicagdes

4 Velocidades pré-selecionadas (source) continuagdo

Ajuste Velocidades pré-selecionadas 4 5 F 4 pagina 68 para 40 Hz.

e 2o

Frequéncia de saida
SP4 - 40 Hz

SP3 - 30 Hz

SP2 - 20 Hz

Avango (LI1)

PS2 (LI2) ]

PS4 (LI3)
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Notas sobre aplicagdes

Canal de comando de bornes com canal de referéncia Modbus

Importante: Consulte a tabela de compatibilidade de Fungdes pégina 35.

1. Conecte os bornes de terra aos parafusos de terra localizados abaixo dos bornes
de saida.

2. Conecte os bornes de poténcia.

3. Conecte a entrada légica LI1 e o cabo RJ45 ao soquete Modbus.

4. Ligue o inversor sem dar comando de partida.

5. Atribua os ajustes de fabrica ao inversor, Ajuste dos parametros do cliente de
fabrica/Chamada de configuracdo F [ 5 pégina 45 ajustados em [~ /|

6. Ajuste os parametros do motor (em modo COnF) somente se as configuragdes de
fabrica do inversor nao forem adequadas.

7. Realize uma autorregulagem.

8. Ajuste Configuragédo de canal [ H [ F pagina 60 para 5 £ F.

(a): Partida em Avango

Ajuste Canal de Referéncia 1 F ~ | pagina 60 para 1db.

00

o
I}
.

9. Dé a partida
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indice de parametros

Ajuste de RIED
Codigo | Pagina | Nome Unidade Valor possivel/Fungéo Juste do
fabrica q
usuario
- 63 = 0 Oa
ACZ2 2 Aceleragdo 2 s 3949 3 5s
44 - 0 Oa
ACC 62 Aceleragao s 399 g - 30s
n0 Nao
AdC 65 Injecao de CC automatica HYES Sim YES
[ Continua
Add 83 | Enderego de Modbus OFFaZqy1 |- Off
sU Tensao
Al lE 51 Tipo Al1 - ou Tenséo 5U
oA Corrente
36
AUt % Entrada virtual analégica % Oa 100 - -
60
-0 Néo
Corrente do motor
orr A .
Frequéncia de saida
OF r o
Saida em rampa
orP A
0Ps Referéncia PID
A0 54 Atribuicao AO1 0 P; Retorno PID nO
OPE Erro PID
op Poténcia de saida
i Estado térmico do motor
EHr P
Estado térmico do
EHd .
inversor
ou Tensao
AO IE 54 Tipo AO1 oA Corrente 0A
YA Corrente
. - n0 Néo
Ak r 77 Religamento automatico JES Sim nO
44 Frequéncia standard do 50
bFr 55 motor Hz 50 50 Hz
I = nl Nao
crn | s |Atbctodo apiaco e
P! < dYnA Frenagem do motor
Cisy 40 \1/ersao de software de placa R R R . R
Cosy 40 \2/ersao de software de placa R R R . R
EEr Terminais (1/0)
Loc Local
Cdl 61 | Canal de Comando 1 Lcr Terminal remoto
ndb Modbus
CFEC 46 Macroconfiguragao - - - - -
. - 511 Modo simultaneo
CHCF 60 Configuragéo de canal SEP Modo separado SIM
E]
cLt 74 | Limitagdo de corrente A D, ; ca - 1,5A

103




indice de parametros

Ajuste de QLS
Cédigo | Pagina | Nome Unidade Valor possivel / Fungédo ], N do
fabrica q
usuario
rLe 74 Limitagao de corrente 2 A E; '2 52 15A
~ OFF Cédigo desativado
cod 42 Senha IHM - On Cédigo ativado OFF
FOED
con 41 Status da comunicagdo R FOE | R R
! - Modbus rlED
e
de acordo com
cos 55 Cos phi nominal do motor - 0. 5al - o calibre do
motor
LrH Parametro de escalonamento
/ 51| 4o corrente Al1 de 100% mA baci - 20mA
CrlL Parametro de escalonamento
! 51| e corrente Al de 0% mA baco : 4mA
Ckd 53 Nivel de corrente de motor In ba /. 5 - Inv
S5kd Standard
CEE 55 | Tipo de controle do motor - FErF Performance Std
PUnr Bomba
dCF 64 Divisor de rampa la 10 - 4
. 0 Oa
a -
dEC 63 | Desaceleragao 2 s 399 g 5s
44 ~ 0. Oa
dEC 62 Desaceleragéo s 399 g - 30s
dF | 41 Ultima falha detectada 1 - Consultar pagina 90 - -
dFc 41 Ultima falha detectada 2 - Consultar pagina 90 - -
dP3 42 | Ultima falha detectada 3 - Consultar pagina 90 - -
dPY 42 Ultima falha detectada 4 - Consultar pagina 90 - -
Operag&o com rede em a0 Nao
drn 8 subtensao HES Sim no
1 Estado do inversor na 12 falha _ _ . ~ .
EFT | detectada
. 22 Estado do inversor na 2 falha _ _ . _ .
ERe == | detectada
4 Estado do inversor na 32 falha _ _ . _ .
EF3 - detectada
4 Estado do inversor na 42 falha R R ~ R .
EFY - detectada
70 Fator de escala de retorno PID PID o la - 1,0
Fes | 2 oo, o '
Ajuste dos parametros do 'j ?[ ggc
FCS 45 cliente de fabrica/Chamada de - '/ N nO
N - "
configuragéo Il INI
FLGD 56 Ganho da malha de frequéncia % Oaloo - 20%
a0 No
L IH L1h
FLO 61 Atribuicao modo local LZaH L2h nO
L3H L3h
LHH L4h
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indice de parametros

Ajustede | Aluste
Codigo | Pagina | Nome Unidade Valor possivel/Funcédo uSte do
fabrica o
usuario
Néo
;D/ | Borne
FLOC 61 Referéncia Modo Local LCr IHM nO
a0 Modbus
Jog dial
78 Religamento com retomada em a0 Nao no
Flr | velocidade HES Sim
A1 Borne
44 A Lcrc IHM
Frl 80 Canal de Referéncia 1 ndb Modbus Al
AU Jog dial
Al Borne
P : Lcrc IHM
FrH 36 Referéncia de velocidade Ndb Modbus
AU Jog dial
Fr& 55 Frequéncia nominal do motor Hz IDa400 - 50 ou 60 Hz
(para bFr)
nlO Nao
LIt L1L: LI1 ativa baixa
FSE 64 Atribuigao de parada rapida LaL L2L: LI2 ativa baixa nO
LaL L3L: LI3 ativa baixa
LHL L4L: L14 ativa baixa
FEd 53 Nivel de frequéncia do motor Hz ODa400 - 50 ou 60 Hz
Visualizagdo do tempo do 0o 0la - I R
FEH % _| ventilador _ 999
HSFP % Velocidade méaxima Hz L5PakFr |- 50 ou 60 Hz
50 ou 60 Hz De
H5P2 76 Velocidade maxima 2 Hz L5PaktFr |- acordo com BFr,
méx. TFr
HSP3 76 | Velocidade maxima 3 Hz como H5F 2 | como HS2 como H5F 2
HSPY 76 | Velocidade méxima 4 Hz como H5F 2 | como HS2 como H5F &
_ 40 Visualizagdo dos valores de R R R R R
HsU - velocidades maximas
nl Inativa nO
L IH L1h: L1 ativa alta
InH 81 Atribuigdo de inibicao de falha LZaH L2h: LI2 ativa alta
L 3H L3h: LI3 ativa alta
LHH L4h: LI4 ativa alta
80 Perda de fase da rede - o0 Nao YES
Lo 2 YES Sim
De acordo com
lEhR 80 Corrente térmica do motor A o Zal 5 |- o calibre do
inversor
nl Néo
Atribuigdo de passo a passo L Lih: LIt ativa alta
106 | 88 | (og P P LaH L2h: Li2 ativa alta no
9 L3H L3h: LI2 ativa alta
LHH L4h: LI4 ativa alta
JPF 68 Frequéncia Oculta Hz Oa400 - 0 Hz
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indice de parametros

escrita do scanner

Ajuste de QLS
Cadigo | Pagina | Nome Unidade Valor possivel/Fungédo :ébrica do
usuario
n0 Nao
L IH L1h: LI1 ativa alta
LZH L2h: LI2 ativa alta
2" comutagao de limitagdo de Lan L3h: Li3 ativa alta
Lre | 74 | gomere® ¢ LYH Lah: LI4 ativa alta no
LoIL L1L: LI1 ativa baixa
LeL L2L: LI2 ativa baixa
L3IL L3L: LI3 ativa baixa
LHL L4L: L14 ativa baixa
LCr 38 | Corrente do motor A - - - -
_ Comportamento de perda 4-20 a0 Nao
LEL | 8L pa YES Sim no
38
LFr 44 Valor da referéncia externa - -H4O00oa400 - 0
60
Estado das entradas légicas
SR T S - - -
Loc | sg  |Limite de Sobrecarga de %deln | 10a 150 - 90 %
Aplicagdo
Lot 52 | Atribuigdo LO1 como r | como r | nO
Lois 50 Stzj\ius LO1 (nivel ativo de POS Posm\{o POS
saida) nEG Negativo
Los ) 40 Estadv.:) da saida Iégica LO1 e ~ _ _ _ _
do relé R1
44 y .
L5F 75 Velocidade minima Hz OaHS5F - 0Hz
Lyt | s3 |Limitedesubcargade %deln | #0a 100 . 60 %
aplicagdo
PL 58 Escolha de parametro do motor - nhe nPr nPr
== cos cos
Memoéria do estado térmico do B nl Néo "o
fren motor HES Sim
~ Valor 1 do enderego de escrita
Al | 84
do scanner
_ Valor 2 do enderego de escrita
nCc 84
do scanner
g4 | Valor3do endereco de escrita
nt3 = | doscanner
84 Valor 4 do enderego de escrita
nhY = | do scanner
_ Parametro 1 do enderego de
nlAl 83 escrita do scanner 2135
i Parametro 2 do endereco de
nbhAe &3 escrita do scanner 21%C
Parémetro 3 do enderego de
nCAT| 8 | escrita do scanner °
Parametro 4 do endereco de
nCAY 83 3
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indice de parametros

Ajuste de QLSS
Codigo | Pagina | Nome Unidade Valor possivel/Fungao Juste do
fabrica q
usuario
0 25a De acordo com
nlr 55 Corrente nominal do motor A1) N 5 - o calibre do
) inversor
nCU 40 Calibre do inversor
Valor 1 do endereco de
ol 84 | \eitura do scanner
Valor 2 do endereco de
nie 84 | \eitura do scanner
g4 | Valor3doenderego de
nf3 = leitura do scanner
Valor 4 do enderego de
oy 84 leitura do scanner
Parametro 1 do endereco de
nNA I 8 | |eitura do scanner - ocs1
Parametro 2 do endereco de
nlhe 8 | jeitura do scanner ) 219C
Parémetro 3 do enderego de
aMA3 | 8 jeityra do scanner ) 0
Parametro 4 do enderego de
n A 8 | gitura do scanner ) 0
N . POS Positivo
nPL 50 Tipos de entradas légicas - HEL Negativo POS
De acordo com
nPr g Poténcia Nominal do Motor k\ﬁgu - - o calibre do
= inversor
- o a0 Nao
Ard 57 Redugao do ruido do motor JES Sim nO
De acordo com
nSF 55 Velocidade nominal do motor pm Oaigie1 |- o calibre do
inversor
a0 Nao
Atribuicdo de parada por LoIL L1L: L1 ativa baixa
nSE | g4 |paioeeecceparacap LeL L2L: Li2 ativa baixa no
LIL L3L: LI3 ativa baixa
LHL L4L: LI4 ativa baixa
Gestéo de falha de nl Nao
ot 80 sobrecarga - YES Sim YES
80 Perda de fase do motor - n0 Nao YES
ort = YES Sim
oP- 38 Poténcia de saida % - - - -
a0 Nao
L IH L1h: LIt ativa alta
PALU 72 Atribuicao manual/auto PID LEH L2h: LI2 ativa alta nO
L3H L3h: LI3 ativa alta
LHH L4h: LI4 ativa alta
PEEL 4 Tempo de funcionamento do 0,01 ~ R R R
processo
PFL 57 Perfil de fluxo % Oa o0 20%
7 Invers&o do sentido de R a0 Nao "o
FiC - corre¢cao HJES Sim

(1) In = corrente nominal do inversor
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indice de parametros

Ajuste | Ajuste
Cadigo | Pagina | Nome Unidade Valor possivel/Fungéo de do
fabrica | usuério
Atribuigao de retorno (feedback) n0 Nao
PIE o PID Al Borne no
Ativagéo da referéncia interna a0 Nao
Pl 0 fpip YES sim no
a0 Néo
Pn 72 Referéncia manual PID Al Borne nO
AU AV
nlO Néo
R . : L IH L1h
b 70 ﬁlaDmbulgoes pré-selecionadas . Lon Loh "o
L3IH L3h
LHH L4h
4 atribuigoes PID pré- .
Pr4 71| selecionadas Fre como Pr2 no
PrP 71 | Referéncia de rampa PID s gag9. 9 |- 0s
a0 Néo
L IH L1h: L1 ativa alta
P52 68 2 Velocidades pré-selecionadas ZH L2h: LI2 ativa alta nO
L 3H L3h: LI2 ativa alta
LHH L4h: LI4 ativa alta
PS5y 68 4 Velocidades pré-selecionadas P52 como F 52 nO
F5g 68 8 Velocidades pré-selecionadas P52 como F 52 nO
L nl Nao
P5SE 60 Prioridade da tecla de parada YES Sim YES
Visualizagéo do tempo o.o0oila
FEH a energizado 93949 ° ) )
a0 Néo atribuida
FLE Erro n&o detectado
rlUn Partida do inversor
FER Nivel de frequéncia atingido
FLA Velocidade méaxima atingida
CEA Nivel de corrente atingido
ol 51 Atribuigoes R1 - s5rA Referéncia de frequéncia FLt
LS5A atingida
ULA Estado térmico do motor
oLA atingido
AF I Alarme de subcarga
Alarme de sobrecarga
Al1 Al 4-20
— 0o 0o0a
rdib 70 Ganho derivativo PID oo, oo 0,00
rFr 38 Frequéncia de saida Hz - - -
. ooo0rla
rIG 70 Ganho integral PID oo 1
i " nl Nao
rln 60 Inibicdo sentido reverso YES Sim nO
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indice de parametros

Ajuste de FIED
Cadigo | Pagina | Nome Unidade Valor possivel/Fungéo # 4 do
fabrica q
usuario
P2 71 2 referéncias PID pré-selecionadas % Oa 100 - 25%
FP3 71 3 referéncias PID pré-selecionadas % Oa 100 - 50%
FPY 71 4 referéncias PID pré-selecionadas % Oa o0 - 75%
FPC 38 Referéncia PID - - - - -
rPE 38 Erro PID - - _ - N
rPF 38 | Retorno PID - - R N R
rPG 70 Ganho proporcional PID o o ota o0 - 1
rPH n Referéncia de valor maximo PID %PID | 0a /00 - 100%
P yal Referéncia PID interna %PID |0a i00 - 0%
FPL 71 Referéncia de valor minimo PID %PID |O0a /00 - 0%
nl Fungéo inativa nO
. . A FEH Display do tempo de
P 82 Religamento da partida de poténcia ventilador pré-
selecionado
nl Nao
L IH L1h: LI1 ativa alta
= L2h: LI2 ativa alta
L3H L3h: LI3 ativa alta
rFP5 62 Comutag&o de rampa LYH L4h: LI4 ativa alta nO
LoIL L1L: LI1 ativa baixa
oL L2L: LI2 ativa baixa
L3IL L3L: LI3 ativa baixa
LYL L4L: L14 ativa baixa
L In Linear
rPE 62 Atribuicao de formato de rampa 5 Formato S Lin
u Formato U
a0 Fungao inativa
L Ik L1h ativa alta
rrS 84 Sentido reverso - LZH L2h ativa alta nO
L3H L3h ativa alta
LYH L4h ativa alta
a0 Néo
L IH L1h: L1 ativa alta
F5F 77 Atribuicao de rearme de falha - LEaH L2h: LI2 ativa alta nO
L 3H L3h: LI3 ativa alta
LHH L4h: LI4 ativa alta
F5L 73 Nivel de despertador de PID % Oa /o0 - 0%
P ) :llsu_allzag:ao do tempo de 00th |0 0/ag99 |- ~ R
uncionamento
srs 45 Armazenar ajuste de parametro do R nl Ngo no
cliente Skr Sim
cuar 1 65 Correnfg de injegéo de CC A gal @ 07A
automatica
S5Fr 57 Frequéncia de chaveamento kHz Za lb - 12
5F5 71 Velocidade prevista PID - nO0a4y0n - nO
c . A HF | HF1
SFE 57 Tipo de frequéncia de chaveamento - HES HF2 HF1
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indice de parametros

Ajuste de D
Cadigo | Pagina | Name Unidade Valor possivel/Fungéo # N do
fabrica q
usuario
n0 Nao
L IH L1h: LI1 ativa alta
S5HZ 76 Atribuigao HSP 2 - LZH L2h: LI2 ativa alta nO
L3H L3h: LI3 ativa alta
LYH L4h: LI4 ativa alta
SHY 76 Designagédo HSP 4 - como 5 H & como 5 HZ nO
~ ~ nl0 Nao
SLL 82 Gestao de falha de Modbus YES Sim YES
sLp | sp |Compensagdode %denSL| Da /150 . 100%
escorregamento
5P 68 | Velocidades pré-selecionadas 2 - - - - -
5FP3 68 | Velocidades pré-selecionadas 3 - - - - -
SPY 68 Velocidades pré-selecionadas 4 - - - - -
SFS 68 Velocidades pré-selecionadas 5 Hz ODa400 - 25 Hz
5F6 68 Velocidades pré-selecionadas 6 Hz Oa400 - 30 Hz
5P 68 | Velocidades pré-selecionadas 7 Hz Oa400 - 35 Hz
S5PB 68 Velocidades pré-selecionadas 8 Hz Oa40o0 - 40 Hz
SPn 40 Numero do produto - - - - -
stA 56 Estabjlldéde da malha de % Oa oo R 20%
frequéncia
SEAE 39 Status do produto - - - - -
- 81 Tempo de desaceleragdo em s 0 gaio o |- 10s
rampa em subtensao
= = nl Nao
S5EP 81 Prevencéo de subtensao - s Parada em rampa nO
_ a0 Nao
SErk 81 Teste IGBT yES Sim nO
r P Parada em rampa
SEE 64 Tipo de parada F5E Parada répida MP
nSE inércia
5 5 min
o 10 min
Tempo de religamento a0 30 min
EAr- L autol?nético mgx IH ih 5 min
. 2H 2h
IH 3h
CE Infinito
4. 8 4,8 kbps
P 9. 6 9,6 kbps
Ebr 83 Taxa de transmissao Modbus 9. 2 19,2 kbps 19,2 kbps
3a. 4 38,4 kbps
- . = Comando a 2 fios
ELCC 47 Tipo de controle ar Comando a 3 fios 2C
LEL Nivel
ECE 50 Comando do tipo a 2 fios - Ern Transi¢ao trn
PFO Prioridade FW
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Ajuste de QUL
Cadigo | Pagina | Nome Unidade Valor possivel/Fungéo # N do
fabrica q
usuario
EdC | 65 Tempo de injegdo de CC automatica s o laino 05s
Bo | 801
BE | 8E1
EFO 83 Formato Modbus - o1 8n1 8E1
Bn2 8n2
EFr 55 Frequéncia maxima Hz IDa400 60 ou 72 Hz
(para bFr)
EHd 38 Estado térmico do inversor - - - - -
EHr 38 | Estado térmico do motor % - - - -
N . ACL Autoventilado ACL
EHE 80 Tipo de protecdo do motor - FrL Motoventilado
| 72 Tempo de funcionamento em o la
ELS 75 | velocidade minima s 3935, 9 - no
oL 50 Ret_ardo,de tempo de Sobrecarga de s Oa o0 R 55
Aplicagdo
EEd 53 Nivel do estado térmico do motor %oftHr | Da I 18 100%
EED 83 | Intervalo de tempo do Modbus - o taijog - 10
n0O Nao
EUn 58 Autorregulagem - HES Sim nO
dOnE Realizada
UF r 56 Compensagao Rl (Perfil U/F) % Zd5aZ00 - 100%
UL nm 38 Tensao principal \ - - - -
UL 53 Re@rd? de tempo de subcarga de s Oa 00 R 55
aplicagdo
Uns Tens&o nominal do motor \Y /o0a480 |- 230V
urPpP 73 Limite minimo de despertador (wake up) % Oa 100 - 0
Falha detectada 0
- - o + R1 aberto
ushb 81 Gestao de falha subtensao - ; Falha detectada
+ R1 fechado
UCAL 40 | Faixa de tens&o do inversor - - - - -
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Conheca o calendadrio de treinamentos técnicos:
www.schneider-electric.com.br

Mais informagées: tel. (11) 2165-5350

ou treinamento.br @ br.schneider-electric.com

Call Center: 0800 7289 110
ou (11) 3468-5791
call.center.br@br.schneider-electric.com

wap.schneider.com.br
www.schneider-electric.com.br

SAO PAULO - SP: Tel.: (0_ _11) 2165-5400 - Fax: (O_ _11) 2165-5391
RIBEIRAO PRETO - SP: Tel.: (0_ _16) 2132-3150 - Fax: (0_ _16) 2132-3151
RIO DE JANEIRO - RJ: Tel.: (0_ _21) 2111-8900 - Fax: (O_ _21) 2111-8915
BELO HORIZONTE - MG: Tel.: (O_ _31) 3069-8000 - Fax: (0_ _31) 3069-8020
CURITIBA - PR: Tel.: (O_ _41) 2101-1200 - Fax: (0_ _41) 2101-1276
FORTALEZA - CE: Tel.: (0_ _85) 3308-8100 - Fax: (O_ _85) 3308-8111
GOIANIA - GO: Tel.: (0_ _62) 2764-6900 - Fax: (O_ _62) 2764-6906
JOINVILLE - SC: Tel.: (0_ _47) 2101-6750 - Fax: (O_ _47) 2101-6760
PARNAMIRIM - RN: Tel.: (O_ _84) 4006-7000 - Fax: (O_ _84) 4006-7002
PORTO ALEGRE - RS: Tel.: (0_ _51) 2104-2850 - Fax: (O_ _51) 2104-2860
RECIFE - PE: Tel.: (O_ _81) 3366-7070 - Fax: (0_ _81) 3366-7090
SALVADOR - BA: Tel.: (O_ _71) 3183-4999 - Fax: (0_ _71) 3183-4990

SAO LUIS - MA: Tel.; (0_ _98) 3227-3691

As informagdes contidas neste documento estéo sujeitas a alteragdes técnicas sem prévio aviso.
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